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はじめに 

この度はＴＴＭ－６０シリーズ（以降は本器と呼びます）をご購入頂きまして誠にありがとうございます。 

本製品をご使用になる前に、本書を良くお読み頂き、内容をご理解した上でのご使用をお願い致します。 

尚、本書は大切に保管をして頂き必要な時にご活用下さい。 

 

ご使用の前に 

◆本書の内容について 

本書はＴＴＭ－６４シリーズの通信に関するマニュアルです。 

 

◆通信がご使用いただける条件 

本器の通信機能は、オプション指定となっております。購入時に通信オプション（ＲＳ－４８５）をご指定いただくことが

必要です。 
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第１章. 概要 
本書は上位機器と本器を通信で接続し、上位機器から本器へ読み出し／書き込み要求を行うシステムを設計する際の参考資

料としてご活用ください。 

 

第２章. 通信機能の役割 
本器の通信機能は、クライアント／サーバー方式のサーバー（上位機器（クライアント）からの要求に対して応答を行う）

として機能します。またマスタとなる本器１台に同期してスレーブに指定した本器が動作する制御連携機能※も、通信機能

を用いて構築します。 

※ユーザーズマニュアル（４Ｇ－９５５７） 参照 

 

第３章. 通信パラメータの設定 
通信の設定は、パラメータ設定画面にあるＳ－Ｆ 通信設定（S-F-* COM）にて行います。ＳＥＴ選択画面にて、オプショ

ンのＲＳ－４８５通信１の設定を行う場合はＳ－Ｆ－１、ＲＳ－４８５通信２の設定を行う場合はＳ－Ｆ－２を選択してく

ださい。 

No. ｷｬﾗｸﾀ 名称 説明 

1 S-F-* 

COM 

SET選択  

2 C*PAF 連携機能 設定範囲 初期値 

OFF 連携無し 

OFF M 連携ﾏｽﾀ※1 

S 連携ｽﾚｰﾌﾞ※1 
 

3 C*PRT 通信ﾌﾟﾛﾄｺﾙ 設定範囲 初期値 

0 TOHOﾌﾟﾛﾄｺﾙ 

1 
1 Modbusﾌﾟﾛﾄｺﾙ(RTUﾓｰﾄﾞ) 

2 Modbusﾌﾟﾛﾄｺﾙ(ASCIIﾓｰﾄﾞ) 

3 MCﾌﾟﾛﾄｺﾙ※2 
 

4 C*COM 通信ﾊﾟﾗﾒｰﾀ 設定範囲：①②③④ 初期値 

①BCC 

8N2 

N*** 無し 

B*** 有り 

②ﾃﾞｰﾀ長 

*7** 7bit 

*8** 8bit 

③ﾊﾟﾘﾃｨ 

**N* 無し 

**O* 奇数 

**E* 偶数 

④ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ 

***1 1bit 

***2 2bit 

 

ﾊﾟﾗﾒｰﾀ説明：①BCCはTOHOﾌﾟﾛﾄｺﾙ用の設定です。 

      ②ﾃﾞｰﾀ長の7bitはModbusﾌﾟﾛﾄｺﾙ(RTUﾓｰﾄﾞ)では設定不可です。 

5 C*BPS 通信速度 設定範囲 初期値 

2.4 2400bps 

9.6 

4.8 4800bps 

9.6 9600bps 

19.2 19200bps 

38.4 38400bps 
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No. ｷｬﾗｸﾀ 名称 説明 

6 C*ADR 通信ｱﾄﾞﾚｽ 設定範囲：1～247[局] 

初期値 ：1 

 

補足：TOHOﾌﾟﾛﾄｺﾙはｱﾄﾞﾚｽ部が2桁のため99以下の値を指定してください 

7 C*AWT 通信遅延時間 設定範囲：0～30000[mS] 

初期値 ：5 

8 C*MOD ｱｸｾｽ制限 設定範囲 初期値 

R 書き込み禁止 
RW 

RW 書き込み可 
 

9 C*SAV ﾃﾞｰﾀ記憶動作 設定範囲 初期値 

OFF 記憶要求ﾚｼﾞｽﾀへの要求で記憶 
OFF 

ON Write要求で記憶 
 

10 C*RDR 運転ﾃﾞｰﾀﾘｾｯﾄ 設定範囲 初期値 

OFF ﾘｾｯﾄしない 
OFF 

ON ﾘｾｯﾄする 
 

11 C*CON※3 接続台数 設定範囲：1～10[台] 

初期値 ：1 

12 C*COE※3 異常判定台数 設定範囲 初期値 

1 1台 
ALL 

ALL 全台数 
 

13 C*TOT※3 T.O.判定時間 設定範囲：0.1～60.0[Sec] 

初期値 ：0.5 

14 C*CER 通信異常判定時間 設定範囲：0～60[Min] 

初期値 ：0 

 

ﾊﾟﾗﾒｰﾀ説明：0分に設定すると異常を検出しません。 

15 C*MON 通信ﾓﾆﾀ 説明：異常判定までの残り時間を表示します。 

※1,2：動作はﾕｰｻﾞｰｽﾞﾏﾆｭｱﾙ(4G-9557)参照 

※3：本書では説明されません。本設定についてはﾕｰｻﾞｰｽﾞﾏﾆｭｱﾙ(4G-9557)を参照してください。 
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第４章. 通信手順 
本器は上位機器からの「要求メッセージ」に対して「応答メッセージ」を返します。ＲＳ－４８５は半二重通信であるた

め、瞬間的には同一ネットワーク内で１台のみが回線所有権を持つ（送信する）様にしてください。 

 

要求メッセージ

応答メッセージ

要求メッセージ上位機器

本器

応答遅延時間設定
C*AWT

２ｍｓ以上

要求メッセージ

タイムアウト判定時間
応答遅延時間設定＋２００ｍｓ以上

応答メッセージ

 
 

要求メッセージ→応答メッセージ：上位機器が要求メッセージ送信後、応答メッセージを受信可能な状態になるまでの時

間を応答遅延時間設定にて指定します。 

 

応答メッセージ→要求メッセージ：本器が応答メッセージ送信後、次の要求メッセージを受信可能な状態になるまでの時

間です。 

 

要求メッセージ→要求メッセージ：本器は要求メッセージ受信後、応答遅延時間設定＋２００ｍｓ以内に応答メッセージ

を返します。但し要求メッセージが記憶要求の場合、全パラメータ記憶後の応答とな

るため、応答時間が大きく異なります（１０秒以内）。記憶要求を使うシステムでは

タイムアウト判定時間（または再送間隔等）の設定にご注意ください。 

 

注意）通信ネットワーク内に変換器、中継器等を含む場合は、それらが与える影響を考慮して設定を行って下さい。 
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第５章. 動作説明 
本器は通信パラメータによって、異なる動作となる部分があります。 

 

５．１． 通信プロトコル説明 

連携機能設定C*PAFをＯＦＦ（連携無し）に設定し、通信プロトコル設定C*PRTにてプロトコルを指定します。 

 

５．１．１． ＴＯＨＯプロトコル 

本器専用のプロトコルです。ＳＴＸ～ＥＴＸはＡＳＣＩＩコードで構成され、ＢＣＣはバイナリ値が入ります。旧ＴＴＭ

シリーズとはフォーマットが異なります。 

 

読み出し要求メッセージ 

Ｓ
Ｔ
Ｘ

機器
アド
レス

Ｒ 識別子

1 2 1 5

Ｂ
Ｃ
Ｃ

1

Ｅ
Ｔ
Ｘ

1

Ｎ

1
バイト数

 
 

読み出し応答メッセージ 

Ｓ
Ｔ
Ｘ

機器
アド
レス

Ａ
Ｃ
Ｋ

識別子 データ

1 2 1 5 7

Ｂ
Ｃ
Ｃ

1

Ｅ
Ｔ
Ｘ

1

Ｎ

1
バイト数

 
 

書き込み要求メッセージ 

Ｓ
Ｔ
Ｘ

機器
アド
レス

Ｗ 識別子 データ

1 2 1 5 1-7

Ｂ
Ｃ
Ｃ

1

Ｅ
Ｔ
Ｘ

1

Ｎ

1
バイト数

 
 

書き込み応答メッセージ 

Ｓ
Ｔ
Ｘ

機器
アド
レス

Ａ
Ｃ
Ｋ

識別子

1 2 1 5

Ｂ
Ｃ
Ｃ

1

Ｅ
Ｔ
Ｘ

1

Ｎ

1
バイト数

 
 

 

異常応答メッセージ 

Ｓ
Ｔ
Ｘ

機器
アド
レス

Ｎ
Ａ
Ｋ

識別子

1 2 1 5

Ｂ
Ｃ
Ｃ

1

Ｅ
Ｔ
Ｘ

1

Ｎ

1
バイト数

異
常
番
号

1
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無応答条件 

本器が受信したメッセージに以下の異常が有る場合は無応答となり受信メッセージを破棄します。 

・本器でメモリ異常が発生している 

・ＳＴＸを含まない 

・ＳＴＸの次が‘Ｎ’以外 

・機器アドレスと本器の通信アドレスが不一致 

・オーバーランエラー／フレーミングエラー／パリティエラーのいずれかを検出 

・ＥＴＸを含まない 

・ＢＣＣが合わない 

 

 説明 

STX STX固定。先頭ｺｰﾄﾞとして用います。 

N N固定。本器専用のﾌｫｰﾏｯﾄであることを表します。 

機器ｱﾄﾞﾚｽ 要求先の機器を指定します。本器は自身に設定された通信ｱﾄﾞﾚｽ設定が一致する要求ﾒｯｾｰｼﾞに対して応答し

ます。 

要求ｺｰﾄﾞ(R/W) 要求ﾒｯｾｰｼﾞの種別を指定します。 

読み出し(R)／書き込み(W) 

応答ｺｰﾄﾞ(ACK/NAK) 応答ﾒｯｾｰｼﾞに組み込まれます。要求ﾒｯｾｰｼﾞが正しくない場合、NAK+異常番号を応答電文に組み込みます。 

異常番号 異常応答要因を示します。 

「表 異常番号一覧」参照 

識別子 要求(R/W)対象を指定します。 

レジスタ一覧 参照 

ﾃﾞｰﾀ 要求ﾒｯｾｰｼﾞは1～7桁の可変長で構成し、応答ﾒｯｾｰｼﾞは7桁の固定長で構成します。 

負の数の場合は必ず先頭に’-’を配置してください。小数点’.’は含まずdigitで表現します。 

例：-00001 〇 ／ 0000-1 × 

  001000 〇 ／ 00100.0 × 

 

識別子によっては数値で記述しないものがあります。レジスタ一覧を参照してください。 

ETX ETX固定。終端ｺｰﾄﾞとして用います。BCCを含む場合はETXの次にBCCが組み込まれます。 

BCC 誤り検出の為のﾁｪｯｸｺｰﾄﾞでSTXからETXまでの全てのｷｬﾗｸﾀのﾊﾞｲﾅﾘ値で排他的論理和(EX-OR)を取ります。 

 

表 異常番号 

異常番号  

1 書き込み要求のﾃﾞｰﾀが設定範囲外 

2 識別子が正しくない 

要求に対応していない 

要求が禁止されている状態 

3 数値ﾃﾞｰﾀの箇所に数値以外のASCIIｺｰﾄﾞが指定されている 

符号の位置に’0’か’-’以外のASCIIｺｰﾄﾞが指定されている 

4 要求ｺｰﾄﾞがおかしい 

ﾃﾞｰﾀ桁数がﾌｫｰﾏｯﾄからはずれている 
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５．１．２． Ｍｏｄｂｕｓプロトコル 

Ｍｏｄｂｕｓは、Ｍｏｄｉｃｏｎ Ｉｎｃ．によって公開されているプロトコルです。 

本器ではＭｏｄｂｕｓ ＲＴＵ、Ｍｏｄｂｕｓ ＡＳＣＩＩを指定できます。 

 

本器が対応するファンクショコードは以下の通りです。 

 ０３（０３ｈ）：Ｒｅａｄ Ｈｏｌｄｉｎｇ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ 

 ０４（０４ｈ）：Ｒｅａｄ Ｉｎｐｕｔ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ 

 ０６（０６ｈ）：Ｐｒｅｓｅｔ Ｓｉｎｇｌｅ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ 

 １６（１０ｈ）：Ｐｒｅｓｅｔ Ｍｕｌｔｉｐｌｅ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ 

 

Ｍｏｄｂｕｓは最小１ワード（１６ｂｉｔ）単位でレジスタアドレスにアクセスします。本器では一度の要求メッセージ

によって最大４８ワードのデータにアクセスが可能です。 

 

データによってデータサイズが１ワード、または２ワード（３２ｂｉｔ）のものがあります。本器はリトルエンディアン

を採用しており、２ワードデータについては下位ワードが若いレジスタアドレスに配置されます。要求／応答メッセージ

上で表現されるデータ部と実際に取り込まれる数値は以下の通りです。 

ﾃﾞｰﾀｻｲｽﾞ ﾃﾞｰﾀ部 16進数 10進数 

1ﾜｰﾄﾞ 12 34 1234h 4,660 

2ﾜｰﾄﾞ 12 34 56 78 56781234h 1,450,709,556 

 

また２ワードのデータに対して１ワードでアクセスする動作は下記挙動になります。 

 下位ワード読み出し：１ワードの範囲内でリミットし応答 

 下位ワード書き込み：１ワードデータを２ワードに拡張し反映 

 上位ワード読み出し：アクセス不可（異常応答） 

 上位ワード書き込み：アクセス不可（異常応答） 

 

一度の要求メッセージによって複数のデータに対して書き込みを行った際に範囲外のデータが含まれていた場合、応答メ

ッセージは異常応答となりますが、正常な値の部分は反映されます。 

 

Ｈｏｌｄｉｎｇ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ／Ｉｎｐｕｔ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ 

Ｈｏｌｄｉｎｇ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ（以後、保持レジスタと呼びます）、Ｉｎｐｕｔ Ｒｅｇｉｓｔｅｒ（以後、入力レ

ジスタと呼びます）は配置されるレジスタアドレス空間が異なります。本器では保持レジスタは４００００番地台、入力

レジスタは３００００番地台に配置されるデータです。読み込み要求メッセージではファンクションコード部で保持レジ

スタ／入力レジスタのどちらかを指定し、レジスタアドレス部でアクセスする先頭の相対アドレスを指定します。 

ファンクションコード０６／１６は保持レジスタに対する書き込み要求メッセージです。 
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Ｍｏｄｂｕｓ ＲＴＵ／ＡＳＣＩＩ 

Ｍｏｄｂｕｓ ＲＴＵとＭｏｄｂｕｓ ＡＳＣＩＩではヘッダー・フッダー部、コード（バイナリ値／ＡＳＣＩＩコー

ド）やチェックコード（ＣＲＣ／ＬＲＣ）の違いがありますが、基本的な共通部は同じフォーマットを用います。 

 

Ｍｏｄｂｕｓ ＲＴＵ メッセージ 

共通部
（バイナリ値）

2

Ｃ
Ｒ
Ｃ

バイト数

 
 

Ｍｏｄｂｕｓ ＡＳＣＩＩ メッセージ 

：
共通部

（ＡＳＣＩＩコード）

1

Ｃ
Ｒ

2

Ｌ
Ｒ
Ｃ

1
バイト数

Ｌ
Ｆ

1
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ＣＲＣの計算例 

ＣＲＣは共通部全てが計算対象になります。以下にＣ言語でのプログラム例を示します。 

 

//変数宣言 

uint8 *Msg; 

uint16 Size; 

uint8 x; 

uint16 n; 

uint16 ans_crc; 

 

// 計算式 

Msg = ﾒｯｾｰｼﾞ先頭ｱﾄﾞﾚｽ; 

Size = ﾒｯｾｰｼﾞﾊﾞｲﾄ数; 

n = 0; 

ans_crc = 0xFFFFU; 

do{ 

    ans_crc ^= (uint16)Msg[n]; 

    x = 8; 

    do{ 

        if (ans_crc & 0x0001U == 0x0001U){ 

            ans_crc >>= 1; 

            ans_crc ^= 0xA001U; 

        } 

        else{ 

            ans_crc >>= 1; 

        } 

    }while(--x != 0); 

}while(++n != Size); 

 

return ans_crc; 

 

 

具体例）1B0300000002 CRC 

    CRC = C6 31 
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ＬＲＣ計算例 

ＬＲＣは共通部全てが計算対象になります。以下にＣ言語でのプログラム例を示します。 

 

// 変数宣言 

uint8 *Msg; 

uint16 Size; 

uint16 n; 

uint8 ans_lrc; 

 

// 計算式 

Msg = ﾒｯｾｰｼﾞ先頭ｱﾄﾞﾚｽ; 

Size = ﾒｯｾｰｼﾞﾊﾞｲﾄ数; 

n = 0; 

ans_lrc = 0; 

 

do{ 

    ans_lrc += Msg[n]; 

}while(++n != Size); 

 

ans_lrc = (~ans_lrc + 0x01U); 

 

return ans_lrc; 

 

 

具体例）: 1B0300000002 LRC CR LF 

    LRC = E0 

 

    1Bh + 03h + 00h + 00h + 00h + 02h = 20h  ←”1B”は「’1’(31h) + ‘B’(42h)」ではなく「1Bh」として計算 

    ~20h = DFh 

    DFh + 1h = E0h 
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共通部 

保持レジスタ読み出し要求メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 03 

ﾚｼﾞｽﾀｱﾄﾞﾚｽ 上位 10 

下位 20 

ﾚｼﾞｽﾀ数 上位 00 

下位 02 

上記例では 

スレーブアドレス５の機器に対して、保持レジスタアドレス１０２０ｈ番地（相対）から２ワード読み出す要求 

となります。 

 

保持レジスタ読み出し応答メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 03 

ﾊﾞｲﾄ数※ 04 

先頭番地 

ﾃﾞｰﾀ 

上位 12 

下位 34 

先頭+1番地 

ﾃﾞｰﾀ 

上位 56 

下位 78 

※要求されたﾚｼﾞｽﾀ数×2 

上記例では 

１０２０ｈ番地の値は１２３４ｈ（＝４，６６０）、１０２１ｈ番地の値は５６７８ｈ（＝２２，１３６） 

となります。 

また１０２０ｈ番地に配置されるデータのデータサイズが２ワードの場合、 

１０２０ｈ番地の値は５６７８ １２３４ｈ（１，４５０，７０９，５５６） 

となります。 

 

 

入力レジスタ読み出し要求／応答メッセージ 

保持レジスタへの読み込み要求メッセージと同じフォーマットで、ファンクションコードを０４にします。 

 

  



User’s manual                                 TOHO ELECTRONICS INC. 

DWG.No. 4H-0547-A 

- 11 - 

保持レジスタ書き込み（１ワード）要求メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 06 

ﾚｼﾞｽﾀｱﾄﾞﾚｽ 上位 10 

下位 20 

ﾃﾞｰﾀ 上位 12 

下位 34 

上記例では 

スレーブアドレス５の機器に対して、保持レジスタアドレス１０２０ｈ番地（相対）に１２３４ｈを書き込む要求 

となります。 

 

保持レジスタ書き込み（１ワード）応答メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 06 

ﾚｼﾞｽﾀｱﾄﾞﾚｽ 上位 10 

下位 20 

ﾃﾞｰﾀ 上位 12 

下位 34 

要求メッセージと同じ内容を返します。 

 

保持レジスタ書き込み（複数ワード）要求メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 10 

ﾚｼﾞｽﾀｱﾄﾞﾚｽ 上位 10 

下位 20 

ﾚｼﾞｽﾀ数 上位 00 

下位 02 

ﾊﾞｲﾄ数※ 04 

先頭番地 

ﾃﾞｰﾀ 

上位 12 

下位 34 

先頭+1番地 

ﾃﾞｰﾀ 

上位 56 

下位 78 

※ﾚｼﾞｽﾀ数×2 

上記例では 

スレーブアドレス５の機器に対して、保持レジスタアドレス１０２０ｈ番地（相対）に１２３４ｈ、１０２１ｈ番地

（相対）に５６７８ｈを書き込む要求 

となります。 

 

保持レジスタ書き込み（複数ワード）応答メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 10 

ﾚｼﾞｽﾀｱﾄﾞﾚｽ 上位 10 

下位 20 

ﾚｼﾞｽﾀ数 上位 00 

下位 02 

上記例では 

保持レジスタアドレス１０２０ｈ番地（相対）から２ワードの書き込み要求を受け付けた 

となります。 
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無応答条件 

本器が受信したメッセージに以下の異常が有る場合は無応答となり受信メッセージを破棄します。 

・本器でメモリ異常が発生している 

・ヘッダー（Ｍｏｄｂｕｓ ＡＳＣＩＩ時の‘：’）を含まない 

・機器アドレスと本器の通信アドレスが不一致 

・オーバーランエラー／フレーミングエラー／パリティエラーのいずれかを検出 

・フッダー（Ｍｏｄｂｕｓ ＡＳＣＩＩ時のＣＲ，ＬＦ）を含まない 

・チェックコードが合わない 

 

異常応答メッセージ 

ｽﾚｰﾌﾞｱﾄﾞﾚｽ 05 

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｺｰﾄﾞ 83 

異常番号 01 

要求メッセージのファンクションコードに８０ｈをＯＲした値＋異常番号を返します。 

 

表 異常番号 

異常番号  

1 要求に対応していない 

要求が禁止されている状態 

2 ﾃﾞｰﾀが割り当てられていないﾚｼﾞｽﾀｱﾄﾞﾚｽへのｱｸｾｽ要求 

3 書き込み要求のﾃﾞｰﾀが設定範囲外 

 

 

５．１．３． Ｍｏｄｂｕｓアドレス割当機能 

本器のレジスタアドレス４０００１～４００３２番地は、任意のデータを割り当てることが可能です。本レジスタアドレ

スは割当元のデータサイズに関わらず符号付き２ワードデータとなります。 

本器から取得するデータのアドレス配置が離れている場合に、連続したアドレスへ割り当てることで要求メッセージの送

信回数を減らし、より高速なデータ交換ができる効果を期待できます。 

No. ｷｬﾗｸﾀ 名称 説明 

1 S-J 

MDAD 

SET選択  

2 M0000 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0000h番地 設定範囲：OFF,30001～49999[番地] 

初期値 ：OFF 

 

ﾊﾟﾗﾒｰﾀ説明： 

名称にある番地は保持ﾚｼﾞｽﾀの相対ｱﾄﾞﾚｽ(16進数)を表します。相対ｱﾄﾞﾚｽに

40001(10進数)を加算した値が絶対ｱﾄﾞﾚｽとなります。 

割り当てるﾃﾞｰﾀの絶対ｱﾄﾞﾚｽを指定してください。 

 

注意）本ﾊﾟﾗﾒｰﾀに40001～40032を指定しないください。 

 

3 M0002 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0002h番地 

4 M0004 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0004h番地 

5 M0006 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0006h番地 

6 M0008 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0008h番地 

7 M000A MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 000Ah番地 

8 M000C MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 000Ch番地 

9 M000E MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 000Eh番地 

10 M0010 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0010h番地 

11 M0012 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0012h番地 

12 M0014 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0014h番地 

13 M0016 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0016h番地 

14 M0018 MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 0018h番地 

15 M001A MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 001Ah番地 

16 M001C MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 001Ch番地 

17 M001E MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 001Eh番地 
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５．１．４． ＡＳＣＩＩコード表 

上位 

下位 
0* 1* 2* 3* 4* 5* 6* 7* 

*0 NUL DLE ｽﾍﾟｰｽ 0 @ P ‘ p 

*1 SOH DC1 ! 1 A Q a q 

*2 STX DC2 ” 2 B R b r 

*3 ETX DC3 # 3 C S c s 

*4 EOT DC4 $ 4 D T d t 

*5 ENQ NAK % 5 E U e u 

*6 ACK SYN & 6 F V f v 

*7 BEL ETB ’ 7 G W g w 

*8 BS CAN ( 8 H X h x 

*9 HT EM ) 9 I Y i y 

*A LF SUB * : J Z j z 

*B VT ESC + ; K [ k { 

*C FF FS , < L BS l | 

*D CR GS - = M ] m } 

*E SO RS . > N ^ n ~ 

*F SI US / ? O _ o DEL 

 

 

５．２． 書き込み要求に対する動作 

下表のパラメータによって書き込み要求受信時の動作を変えることができます。 

ｷｬﾗｸﾀ 名称 説明 

C*MOD ｱｸｾｽ制限 R_(書き込み禁止)を指定すると書き込み要求に対して異常応答します 

C*SAV ﾃﾞｰﾀ記憶動作 書き込み要求受信時の記憶動作を指定します。 

OFFを指定した場合は書き込み要求受信時は記憶せず、記憶要求レジスタに

「1」を書き込むと全ﾊﾟﾗﾒｰﾀを記憶します。 

 

本器に搭載される記憶メモリ（ＥＥＰＲＯＭ）には記憶回数の寿命があります。書き込み要求の頻度によって適切な設定

をしてください。 

また、本器は通信途絶時に再起動を行う※1ことも可能です。通信ができない環境に陥った際に期待する復帰状態（設定）

を記憶させることでフェイルセーフ設計に対応可能※2です。 

※１ 通信途絶時の動作 参照 

※２ 他の機能によって記憶する設定があります。復帰状態が期待する状態になるかを必ず確認して運用してください。 

 

５．３． 通信途絶時の動作 

本器は最後に行った正常応答※1後の経過時間を計測し、通信異常判定時間設定C*CERを上回ると通信異常※2、または再起

動となる機能を持っています。 

※１ 読み出し要求に対する応答も含みます 

※２ ユーザーズマニュアル（４Ｇ－９５５７） 参照 

 

通信途絶時に再起動動作とする場合は、以下の設定をおこなってください。 

ｷｬﾗｸﾀ 名称 説明 

C*RDR 運転ﾃﾞｰﾀﾘｾｯﾄ ON(ﾘｾｯﾄする)を指定します。 

C*CER 通信異常判定時間 本器が「通信途絶」と判定する時間を指定します。 

上位機器の動作に合わせて値を決定してください。 

C*MON 通信ﾓﾆﾀ 再起動までの残り時間を表示します。 

正常な環境で「0」にならないようシステム設計時に参照してください。 
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第６章. レジスタ一覧 
本章では通信による要求対象を指定する識別子（Ｍｏｄｏｂｕｓではレジスタアドレス）を示します。 

 

表の見方 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ 

 

①データの名称 

②旧ＴＴＭシリーズが対応するＴＯＨＯプロトコルでのアクセスが可能なデータを示します。本欄が空白のデータは本書

が説明するＴＯＨＯプロトコルでのみアクセス可能です。欄に記載される「＿(アンダーバー)」は半角スペースに置き

換えてください。 

③ＴＯＨＯプロトコルの識別子部で指定する文字列を明記します。本欄が空白のデータはＭｏｄｂｕｓプロトコルでのみ

アクセス可能です。欄に記載される「＿(アンダーバー)」は半角スペースに置き換えてください。 

④Ｍｏｄｂｕｓプロトコルで指定する絶対アドレスを明記します。 

⑤Ｍｏｄｂｕｓプロトコルで指定する相対アドレスを明記します。絶対アドレスから３０００１、または４０００１引い

た値を１６進数で表現します。 

⑥対応する要求メッセージを示します。 

R 読み出し要求にのみ対応 

 W 書き込み要求にのみ対応 

RW 読み出し／書き込み要求に対応 

⑦Ｍｏｄｂｕｓプロトコルで取得するデータ型を明記します。 

U16 符号無し16bit(1ﾜｰﾄﾞ) 

S16 符号有り16bit(1ﾜｰﾄﾞ) 

S32 符号有り32bit(2ﾜｰﾄﾞ) 

注意）符号の有無にご注意ください。符号無しではFFFFhは「65535」を意味し、符号有りでは「-1」を意味します。 

⑧データ部に対する特記事項を明記します。メッセージ上のデータ部はｄｉｇｉｔ表記（小数点情報を含まない）ため単

位については特に注意してください。 

データ部はメッセージ上ではＴＯＨＯプロトコルは１０進数、Ｍｏｄｂｕｓプロトコルでは１６進数で表現されます。 

本欄で２進数（ｂｉｔ割当を記載）や１６進数で説明されるデータであってもメッセージ上では各プロトコルで決まっ

ている進数表現によってメッセージを作成してください。 
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６．１． 入力レジスタ 

入力レジスタを読み出し要求にのみ正常応答をします。 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 異常  _L1ER 30001 0000 R  U16 

未発生(0)/発生(1) 

BIT0 :Er0-0 

BIT1 :Er1-1 

BIT2 :Er1-2 

BIT3 :Er1-3 

BIT4 :Er1-4 

BIT5 :Er1-5 

BIT6 :Er1-6 

BIT7 :Er1-7 

BIT8 :Er1-8 

BIT9 :割当無し 

BIT10:割当無し 

BIT11:Er1-B 

Loop1 警報  _L1AL 30002 0001 R  U16 

未発生(0)/発生(1) 

BIT0 :AL1-1 

BIT1 :AL1-2 

BIT2 :AL1-3 

BIT3 :AL1-4 

BIT4 :AL1-5 

BIT5 :AL1-6 

BIT6 :AL1-7 

BIT7 :AL1-8 

BIT8 :AL1-9 

BIT9 :AL1-A 

BIT10:AL1-B 

BIT11:AL1-C 

BIT12:AL1-D 

BIT13:AL1-E 

Loop1 操作量ﾓﾆﾀ  _L1MV 30003 0002 R  S16 0.1%単位 

Loop1 

主制御 操作量ﾓﾆﾀ 
MV1 L1MV1 30004 0003 R  S16 0.1%単位 

Loop1 

副制御 操作量ﾓﾆﾀ 
MV2 L1MV2 30005 0004 R  S16 0.1%単位 

Loop1 

制御ﾓｰﾄﾞﾓﾆﾀ 
 L1MDM 30006 0005 R  S16 

    0 RDY 

    1 RUN 

    2 MAN 

    7 AT 

    8 Err 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 異常  _L2ER 30026 0019 R  U16 

未発生(0)/発生(1) 

BIT0 :Er0-0 

BIT1 :Er2-1 

BIT2 :Er2-2 

BIT3 :Er2-3 

BIT4 :Er2-4 

BIT5 :Er2-5 

BIT6 :Er2-6 

BIT7 :Er2-7 

BIT8 :Er2-8 

BIT9 :割当無し 

BIT10:割当無し 

BIT11:Er2-B 

Loop2 警報  _L2AL 30027 001A R  U16 

未発生(0)/発生(1) 

BIT0 :AL2-1 

BIT1 :AL2-2 

BIT2 :AL2-3 

BIT3 :AL2-4 

BIT4 :AL2-5 

BIT5 :AL2-6 

BIT6 :AL2-7 

BIT7 :AL2-8 

BIT8 :AL2-9 

BIT9 :AL2-A 

BIT10:AL2-B 

BIT11:AL2-C 

BIT12:AL2-D 

BIT13:AL2-E 

Loop2 操作量ﾓﾆﾀ  _L2MV 30028 001B R  S16 0.1%単位 

Loop2 

主制御 操作量ﾓﾆﾀ 
 L2MV1 30029 001C R  S16 0.1%単位 

Loop2 

副制御 操作量ﾓﾆﾀ 
 L2MV2 30030 001D R  S16 0.1%単位 

Loop2 

制御ﾓｰﾄﾞﾓﾆﾀ 
 L2MDM 30031 001E R  S16 

    0 RDY 

    1 RUN 

    2 MAN 

    7 AT 

    8 Err 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

DI情報  ___DI 30051 0032 R  U16 

非ｱｸﾃｨﾌﾞ(0)/ｱｸﾃｨﾌﾞ(1) 

BIT0:DI1 

BIT1:DI2 

仮想DI情報  __VDI 30052 0033 R  U16 

非ｱｸﾃｨﾌﾞ(0)/ｱｸﾃｨﾌﾞ(1) 

BIT0:仮想DI1 

BIT1:仮想DI2 

BIT2:仮想DI3 

BIT3:仮想DI4 

AO1ﾓﾆﾀ  __AO1 30053 0034 R  S16 0.1%単位 

AO2ﾓﾆﾀ  __AO2 30054 0035 R  S16 0.1%単位 

AO3ﾓﾆﾀ  __AO3 30055 0036 R  S16 0.1%単位 

AO4ﾓﾆﾀ  __AO4 30056 0037 R  S16 0.1%単位 

DO情報  ___DO 30057 0038 R  U16 

OFF(0)/ON(1) 

BIT0:DO1 

BIT1:DO2 

BIT2:DO3 

BIT3:DO4 

CT1ﾓﾆﾀ  __C1M 30058 0039 R  S16 0.1A単位 

CT2ﾓﾆﾀ  __C2M 30059 003A R  S16 0.1A単位 

ｲﾍﾞﾝﾄ出力情報  __EVO 30060 003B R  U16 

False(0)/True(1) 

BIT0:ｲﾍﾞﾝﾄ1 

BIT1:ｲﾍﾞﾝﾄ2 

BIT2:ｲﾍﾞﾝﾄ3 

BIT3:ｲﾍﾞﾝﾄ4 

BIT4:ｲﾍﾞﾝﾄ5 

BIT5:ｲﾍﾞﾝﾄ6 

BIT6:ｲﾍﾞﾝﾄ7 

BIT7:ｲﾍﾞﾝﾄ8 

BIT8:ｲﾍﾞﾝﾄ9 

BIT9:ｲﾍﾞﾝﾄ10 

Timer1 ﾀｲﾏ状態  T1STS 30061 003C R  S16 

    0 Wait 

    1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

    2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

    3 END 

Timer1 残時間ﾓﾆﾀ  __T1A 30062 003D R  S16 単位：T1HM設定による※ 

Timer1 

ﾀｲﾏ繰り返し回数ﾓﾆﾀ 
 T1RPM 30063 003E R  S16 単位：回目 

Timer1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

残時間 
 T1AON 30064 003F R  S16 単位：T1HM設定による※ 

Timer1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

残時間 
 T1AOF 30065 0040 R  S16 単位：T1HM設定による※ 

Timer2 ﾀｲﾏ状態  T2STS 30066 0041 R  S16 

    0 Wait 

    1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

    2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

    3 END 

Timer2 残時間ﾓﾆﾀ  __T2A 30067 0042 R  S16 単位：T2HM設定による※ 

Timer2 

ﾀｲﾏ繰り返し回数ﾓﾆﾀ 
 T2RPM 30068 0043 R  S16 単位：回目 

Timer2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

残時間 
 T2AON 30069 0044 R  S16 単位：T2HM設定による※ 

Timer2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

残時間 
 T2AOF 30070 0045 R  S16 単位：T2HM設定による※ 

※1(時/分)の場合は分単位、2(分/秒)の場合は秒単位 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Timer3 ﾀｲﾏ状態  T3STS 30071 0046 R  S16 

    0 Wait 

    1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

    2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

    3 END 

Timer3 残時間ﾓﾆﾀ  __T3A 30072 0047 R  S16 単位：T3HM設定による※ 

Timer3 

ﾀｲﾏ繰り返し回数ﾓﾆﾀ 
 T3RPM 30073 0048 R  S16 単位：回目 

Timer3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

残時間 
 T3AON 30074 0049 R  S16 単位：T3HM設定による※ 

Timer3 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

残時間 
 T3AOF 30075 004A R  S16 単位：T3HM設定による※ 

論理式確定情報  __LGO 30076 004B R  U16 

False(0)/True(1) 

BIT0:論理式1 

BIT1:論理式2 

BIT2:論理式3 

BIT3:論理式4 

Logic1 論理式情報  _LG1O 30077 004C R  U16 

False(0)/True(1)…反転後 

BIT0:論理項A 

BIT1:論理項B 

BIT2:論理項C 

BIT3:論理項D 

Logic1 論理式確定 

残時間 
 _LG1T 30078 004D R  S16 0.1秒 

Logic2 論理式情報  _LG2O 30079 004E R  U16 

False(0)/True(1)…反転後 

BIT0:論理項A 

BIT1:論理項B 

BIT2:論理項C 

BIT3:論理項D 

Logic2 論理式確定 

残時間 
 _LG2T 30080 004F R  S16 0.1秒 

Logic3 論理式情報  _LG3O 30081 0050 R  U16 

False(0)/True(1)…反転後 

BIT0:論理項A 

BIT1:論理項B 

BIT2:論理項C 

BIT3:論理項D 

Logic3 論理式確定 

残時間 
 _LG3T 30082 0051 R  S16 0.1秒 

Logic4 論理式情報  _LG4O 30083 0052 R  U16 

False(0)/True(1)…反転後 

BIT0:論理項A 

BIT1:論理項B 

BIT2:論理項C 

BIT3:論理項D 

Logic4 論理式確定 

残時間 
 _LG4T 30084 0053 R  S16 0.1秒 

ﾊﾞﾝｸﾓﾆﾀ  BANKM 30085 0054 R  S16  

※1(時/分)の場合は分単位、2(分/秒)の場合は秒単位 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転状態  PROGM 30086 0055 R  S16 

    0 Stop 

    1 ｽﾃｯﾌﾟ1 

    2 ｽﾃｯﾌﾟ2 

    3 ｽﾃｯﾌﾟ3 

    4 ｽﾃｯﾌﾟ4 

    5 ｽﾃｯﾌﾟ5 

    6 ｽﾃｯﾌﾟ6 

    7 ｽﾃｯﾌﾟ7 

    8 ｽﾃｯﾌﾟ8 

    9 Wait 

   10 END 

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ 

繰り返し回数ﾓﾆﾀ 
 PGRPM 30087 0056 R  S16 単位：回目 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 PV  _L1PV 30501 01F4 R  S32 PV単位※ 

Loop1 制御SV  L1CSV 30503 01F6 R  S32 PV単位 

Loop2 PV  _L2PV 30505 01F8 R  S32 PV単位※ 

Loop2 制御SV  L2CSV 30507 01FA R  S32 PV単位 

Loop1 PV PV1 _L1PD 30509 01FC R  S32 表示単位※ 

Loop1 制御SV CSV L1CSD 30511 01FE R  S32 表示単位 

Loop2 PV  _L2PD 30513 0200 R  S32 表示単位※ 

Loop2 制御SV  L2CSD 30515 0202 R  S32 表示単位 

AI1ﾓﾆﾀ  _I1AI 30517 0204 R  S32 PV単位※ 

CJ1ﾓﾆﾀ  _I1CJ 30519 0206 R  S32 0.1℃※ 

AI2ﾓﾆﾀ  _I2AI 30521 0208 R  S32 PV単位※ 

CJ2ﾓﾆﾀ  _I2CJ 30523 020A R  S32 0.1℃※ 

CJ最大値  __CJM 30525 020C R  S32 0.1℃※ 

運転時間ﾓﾆﾀ  _RNTM 30527 020E R  S32  

ｿﾌﾄﾊﾞｰｼﾞｮﾝ  __VER 

30531 0212 

R  ﾃｷｽﾄ 

例：0.12.3 

MODBUS 

最下位ｱﾄﾞﾚｽ：".0"(2E30h) 

         +1："21"(3231h) 

         +2："3."(332Eh) 

30532 0213 

30533 0214 

型式ﾓﾆﾀ  __MDL 30535 0216 R  ﾃｷｽﾄ 

例：TTM64PRUVM 

MODBUS 

最下位ｱﾄﾞﾚｽ："TT"(5454h) 

        + 1："6M"(364Dh) 

        + 2："P4"(5034h) 

        + 3："UR"(5552h) 

        + 4："MV"(4D56h) 

        + 5：""  (0000h) 

        + 6：""  (0000h) 

        + 7：""  (0000h) 

        + 8：""  (0000h) 

        + 9：""  (0000h) 

        +10：""  (0000h) 

        +11：""  (0000h) 

        +12：""  (0000h) 

※AD Err 時   ：999999(PV単位) 

 ﾊﾞｰﾝｱｳﾄｵｰﾊﾞｰ時： 99999(PV単位) 

 ﾊﾞｰﾝｱｳﾄｱﾝﾀﾞｰ時：-99999(PV単位) 
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６．２． Ｍｏｄｂｕｓアドレス割当 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0000h番地) 
  40001 0000 RW S32 

割当元 参照 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0002h番地) 
  40003 0002 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0004h番地) 
  40005 0004 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0006h番地) 
  40007 0006 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0008h番地) 
  40009 0008 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 000Ah番地) 
  40011 000A RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 000Ch番地) 
  40013 000C RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 000Eh番地) 
  40015 000E RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0010h番地) 
  40017 0010 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0012h番地) 
  40019 0012 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0014h番地) 
  40021 0014 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0016h番地) 
  40023 0016 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 0018h番地) 
  40025 0018 RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 001Ah番地) 
  40027 001A RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 001Ch番地) 
  40029 001C RW S32 

(MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

 001Eh番地) 
  40031 001E RW S32 

 

 

６．３． Ｓ－１ キー設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

ｷｰﾛｯｸ  __LOC 40302 012D RW S16  

ﾌｧﾝｸｼｮﾝｷｰ1機能  __FU1 40303 012E RW S16 
下二桁：機能 

三桁目：押し時間 
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６．４． Ｓ－２ 表示設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

割当画面  _DALC 40352 015F RW S16 
    0 OFF 

    1 ON 

上段表示  __HID 40353 0160 RW S16 

    0 無し(ﾌﾞﾗﾝｸ表示) 

    1 Loop1 PV 

    2 Loop1制御SV(ﾏﾆｭｱﾙ時L1MM) 

    3 Loop1 MV1 

    4 Loop1 MV2 

    5 Loop1 MV 

下段表示  __LWD 40354 0161 RW S16 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2制御SV(ﾏﾆｭｱﾙ時L1MM) 

    8 Loop2 MV1 

    9 Loop2 MV2 

   10 Loop2 MV 

   11 表示指定 

上段表示指定  _HIDS 40355 0162 RW S16 
画面割当表 参照 

下段表示指定  _LWDS 40356 0163 RW S16 

設定値変更選択  __SCS 40357 0164 RW S16  
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６．５． Ｓ－３ 入力設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

IN1 入力種類  _I1IN 40402 0191 RW S16 

    0 K熱電対 

    1 J熱電対 

    2 R熱電対 

    3 T熱電対 

    4 N熱電対 

    5 S熱電対 

    6 B熱電対 

    7 Pt100 

    8 JPt100 

    9 Pt500 

   10 Pt1000 

   11 DC0-5V 

   12 DC1-5V 

   13 DC4-20mA 

   14 ﾎﾟﾃﾝｼｮﾒｰﾀ 

   15 MFB 

IN1 小数点位置  _I1DP 40403 0192 RW S16 

    0 1/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    1 0.1/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    2 0.01/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    3 0.001/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    4 0.0001/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN1 温度単位  _I1TU 40404 0193 RW S16  

IN1 ｽｹｰﾘﾝｸﾞ下限  _I1FL 40405 0194 RW S16 単位：ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN1 ｽｹｰﾘﾝｸﾞ上限  _I1FH 40406 0195 RW S16 単位：ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN1 入力補正機能  _I1PF 40408 0197 RW S16  

IN1 入力補正ｹﾞｲﾝ  _I1PG 40409 0198 RW S16 単位：0.001倍 

IN1 入力補正ﾊﾞｲｱｽ  _I1PS 40410 0199 RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正前1  _I1X1 40411 019A RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正前2  _I1X2 40412 019B RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正前3  _I1X3 40413 019C RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正前4  _I1X4 40414 019D RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正前5  _I1X5 40415 019E RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正後1  _I1Y1 40416 019F RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正後2  _I1Y2 40417 01A0 RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正後3  _I1Y3 40418 01A1 RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正後4  _I1Y4 40419 01A2 RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力補正後5  _I1Y5 40420 01A3 RW S16 単位：PV単位 

IN1 入力ﾌｨﾙﾀ  I1FIL 40421 01A4 RW S16 単位：0.1秒 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

IN2 入力種類  _I2IN 40452 01C3 RW S16  

IN2 小数点位置  _I2DP 40453 01C4 RW S16 

    0 1/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    1 0.1/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    2 0.01/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    3 0.001/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    4 0.0001/ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN2 温度単位  _I2TU 40454 01C5 RW S16  

IN2 ｽｹｰﾘﾝｸﾞ下限  _I2FL 40455 01C6 RW S16 単位：ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN2 ｽｹｰﾘﾝｸﾞ上限  _I2FH 40456 01C7 RW S16 単位：ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN2 ｽｹｰﾘﾝｸﾞ分解能  _I2PR 40457 01C8 RW S16 

    0 AI分解能 

    1 1ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    2 10ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

    3 100ﾃﾞｼﾞｯﾄ 

IN2 入力補正機能  _I2PF 40458 01C9 RW S16  

IN2 入力補正ｹﾞｲﾝ  _I2PG 40459 01CA RW S16 単位：0.001倍 

IN2 入力補正ﾊﾞｲｱｽ  _I2PS 40460 01CB RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正前1  _I2X1 40461 01CC RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正前2  _I2X2 40462 01CD RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正前3  _I2X3 40463 01CE RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正前4  _I2X4 40464 01CF RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正前5  _I2X5 40465 01D0 RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正後1  _I2Y1 40466 01D1 RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正後2  _I2Y2 40467 01D2 RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正後3  _I2Y3 40468 01D3 RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正後4  _I2Y4 40469 01D4 RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力補正後5  _I2Y5 40470 01D5 RW S16 単位：PV単位 

IN2 入力ﾌｨﾙﾀ  I2FIL 40471 01D6 RW S16 単位：0.1秒 

 

 

６．６． Ｓ－４ ＤＩ設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

DI機能1  _DIF1 40502 01F5 RW U16 

** ←16進数 

|| 

|+-- DI1 

+--- DI2 

DI極性1  _DIP1 40504 01F7 RW U16 

** ←16進数 

|| 

|+-- DI1 

+--- DI2 

DI1ｸﾛｰｽﾞ判定時間  __D1C 40506 01F9 RW S16 単位：0.1秒 

DI1ｵｰﾌﾟﾝ判定時間  __D1O 40507 01FA RW S16 単位：0.1秒 

DI2ｸﾛｰｽﾞ判定時間  __D2C 40508 01FB RW S16 単位：0.1秒 

DI2ｵｰﾌﾟﾝ判定時間  __D2O 40509 01FC RW S16 単位：0.1秒 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

仮想DI1割当  _VDI1 40516 0203 RW S16 

    0 機能無し(通信用) 

    1 RDY(LOOP1) 

    2 RUN(LOOP1) 

    3 MAN(LOOP1) 

    4 RDY(LOOP2) 

    5 RUN(LOOP2) 

    6 MAN(LOOP2) 

    7 ｴﾝﾄﾞ出力(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転時) 

    8 ｲﾍﾞﾝﾄ1 

仮想DI2割当  _VDI2 40517 0204 RW S16 

    9 ｲﾍﾞﾝﾄ2 

   10 ｲﾍﾞﾝﾄ3 

   11 ｲﾍﾞﾝﾄ4 

   12 ｲﾍﾞﾝﾄ5 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ6 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ7 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ8 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ9 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ10 

仮想DI3割当  _VDI3 40518 0205 RW S16 

   18 ﾀｲﾏ1 

   19 ﾀｲﾏ1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   20 ﾀｲﾏ1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   21 ﾀｲﾏ1 END 

   22 ﾀｲﾏ2 

   23 ﾀｲﾏ2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   24 ﾀｲﾏ2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   25 ﾀｲﾏ2 END 

仮想DI4割当  _VDI4 40519 0206 RW S16 

   26 ﾀｲﾏ3 

   27 ﾀｲﾏ3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   28 ﾀｲﾏ3 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   29 ﾀｲﾏ3 END 

   30 論理式1 

   31 論理式2 

   32 論理式3 

   33 論理式4 

DI機能3  _DIF3 40520 0207 RW U16 

**** ←16進数 

|||| 

|||+-- 仮想DI1 

||+--- 仮想DI2 

|+---- 仮想DI3 

+----- 仮想DI4 

DI極性3  _DIP3 40521 0208 RW U16 

**** ←16進数 

|||| 

|||+-- 仮想DI1 

||+--- 仮想DI2 

|+---- 仮想DI3 

+----- 仮想DI4 
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６．７． Ｓ－５ ＣＴ設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

CT1 CT接続先  __C1I 40552 0227 RW S16  

CT1 CT異常  __C1E 40553 0228 RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 付加機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

CT1 CT異常判定時間  _C1DT 40554 0229 RW S16 単位：秒 

CT1 CT異常電流値  __C1T 40556 022B RW S16 単位：0.1A 

 

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

CT2 CT接続先  __C2I 40577 0240 RW S16  

CT2 CT異常  __C2E 40578 0241 RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 付加機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

CT2 CT異常判定時間  _C2DT 40579 0242 RW S16 単位：秒 

CT2 CT異常電流値  __C2T 40581 0244 RW S16 単位：0.1A 

 

 

６．８． Ｓ－６ 出力割当設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

OUT1 出力機能  __O1F 40652 028B RW S16  

OUT1 AO機能  _O1AF 40653 028C RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

OUT1 伝送出力機能  _O1TN 40654 028D RW S16  

OUT1 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ下限 
 _O1TL 40655 028E RW S16 単位：PV単位 

OUT1 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ上限 
 _O1TH 40656 028F RW S16 単位：PV単位 

OUT1 AO指定値  __O1V 40657 0290 RW S16 単位：0.1% 

OUT1 出力周期  __O1T 40658 0291 RW S16 単位：0.1秒 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

OUT1 DO機能  _O1DF 40659 0292 RW S16 

    0 機能無し(通信用) 

    1 RDY(LOOP1) 

    2 RUN(LOOP1) 

    3 MAN(LOOP1) 

    4 RDY(LOOP2) 

    5 RUN(LOOP2) 

    6 MAN(LOOP2) 

    7 ｴﾝﾄﾞ出力(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転時) 

    8 ｲﾍﾞﾝﾄ1 

    9 ｲﾍﾞﾝﾄ2 

   10 ｲﾍﾞﾝﾄ3 

   11 ｲﾍﾞﾝﾄ4 

   12 ｲﾍﾞﾝﾄ5 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ6 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ7 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ8 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ9 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ10 

   18 ﾀｲﾏ1 

   19 ﾀｲﾏ1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   20 ﾀｲﾏ1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   21 ﾀｲﾏ1 END 

   22 ﾀｲﾏ2 

   23 ﾀｲﾏ2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   24 ﾀｲﾏ2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   25 ﾀｲﾏ2 END 

   26 ﾀｲﾏ3 

   27 ﾀｲﾏ3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   28 ﾀｲﾏ3 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   29 ﾀｲﾏ3 END 

   30 DI1 

   31 DI2 

   32 仮想DI1 

   33 仮想DI2 

   34 仮想DI3 

   35 仮想DI4 

   36 論理式1 

   37 論理式2 

   38 論理式3 

   39 論理式4 

OUT1 異常出力  __O1J 40660 0293 RW S16  

OUT1 DO極性  __O1P 40661 0294 RW S16  
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

OUT2 出力機能  __O2F 40677 02A4 RW S16  

OUT2 AO機能  _O2AF 40678 02A5 RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

OUT2 伝送出力機能  _O2TN 40679 02A6 RW S16  

OUT2 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ下限 
 _O2TL 40680 02A7 RW S16 単位：PV単位 

OUT2 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ上限 
 _O2TH 40681 02A8 RW S16 単位：PV単位 

OUT2 AO指定値  __O2V 40682 02A9 RW S16 単位：0.1% 

OUT2 出力周期  __O2T 40683 02AA RW S16 単位：0.1秒 

OUT2 DO機能  _O2DF 40684 02AB RW S16  

OUT2 異常出力  __O2J 40685 02AC RW S16  

OUT2 DO極性  __O2P 40686 02AD RW S16  

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

OUT3 出力機能  __O3F 40702 02BD RW S16  

OUT3 AO機能  _O3AF 40703 02BE RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

OUT3 伝送出力機能  _O3TN 40704 02BF RW S16  

OUT3 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ下限 
 _O3TL 40705 02C0 RW S16 単位：PV単位 

OUT3 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ上限 
 _O3TH 40706 02C1 RW S16 単位：PV単位 

OUT3 AO指定値  __O3V 40707 02C2 RW S16 単位：0.1% 

OUT3 出力周期  __O3T 40708 02C3 RW S16 単位：0.1秒 

OUT3 DO機能  _O3DF 40709 02C4 RW S16  

OUT3 異常出力  __O3J 40710 02C5 RW S16  

OUT3 DO極性  __O3P 40711 02C6 RW S16  

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

OUT4 出力機能  __O4F 40727 02D6 RW S16  

OUT4 AO機能  _O4AF 40728 02D7 RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

OUT4 伝送出力機能  _O4TN 40729 02D8 RW S16  

OUT4 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ下限 
 _O4TL 40730 02D9 RW S16 単位：PV単位 

OUT4 

伝送ｽｹｰﾘﾝｸﾞ上限 
 _O4TH 40731 02DA RW S16 単位：PV単位 

OUT4 AO指定値  __O4V 40732 02DB RW S16 単位：0.1% 

OUT4 出力周期  __O4T 40733 02DC RW S16 単位：0.1秒 

OUT4 DO機能  _O4DF 40734 02DD RW S16  

OUT4 異常出力  __O4J 40735 02DE RW S16  

OUT4 DO極性  __O4P 40736 02DF RW S16  
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６．９． Ｓ－７ ＳＶ設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 SVﾘﾐｯﾀ下限  _L1SL 40902 0385 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 SVﾘﾐｯﾀ上限  _L1SH 40903 0386 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 制御設定値  _L1SV 40904 0387 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 ﾗﾝﾌﾟ時間  L1RMP 40905 0388 RW S16 単位：PV単位/分 

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 SVﾘﾐｯﾀ下限  _L2SL 40927 039E RW S16 単位：PV単位 

Loop2 SVﾘﾐｯﾀ上限  _L2SH 40928 039F RW S16 単位：PV単位 

Loop2 制御設定値  _L2SV 40929 03A0 RW S16 単位：PV単位 

Loop2 ﾗﾝﾌﾟ時間  L2RMP 40930 03A1 RW S16 単位：PV単位/分 

 

 

６．１０． Ｓ－８ 操作量設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 主制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ下限 
 L1ML1 40952 03B7 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 主制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ上限 
 L1MH1 40953 03B8 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 主制御 

Rdy操作量 
 L1RM1 40955 03BA RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L1ML1" 

Loop1 主制御 

MAN操作量  L1MM1 40956 03BB RW S16 

設定範囲：Loop1 主制御操作量ﾘﾐｯﾀ下限 

    ～Loop1 主制御操作量ﾘﾐｯﾀ上限 

単位：0.1% 

Loop1 主制御 

操作量ｹﾞｲﾝ 
 L1MG1 40957 03BC RW S16 単位：0.001倍 

Loop1 主制御 

操作量下降変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L1DL1 40958 03BD RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop1 主制御 

操作量上昇変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L1UL1 40959 03BE RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop1 主制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄﾘﾐｯﾀ 
 L1SF1 40960 03BF RW S16 単位：0.1% 

Loop1 主制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄ時間 
 L1ST1 40961 03C0 RW S16 単位：秒 

Loop1 主制御 

保護OFFﾀｲﾏ 
 L1PF1 40962 03C1 RW S16 単位：秒 

Loop1 主制御 

保護ONﾀｲﾏ 
 L1PN1 40963 03C2 RW S16 単位：秒 

Loop1 副制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ下限 
 L1ML2 40964 03C3 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 副制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ上限  
 L1MH2 40965 03C4 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 副制御 

Rdy操作量  
 L1RM2 40967 03C6 RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L1ML2" 

Loop1 副制御 

MAN操作量  L1MM2 40968 03C7 RW S16 

設定範囲：Loop1 副制御操作量ﾘﾐｯﾀ下限 

    ～Loop1 副制御操作量ﾘﾐｯﾀ上限 

単位：0.1% 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 副制御 

操作量ｹﾞｲﾝ 
 L1MG2 40969 03C8 RW S16 単位：0.001倍 

Loop1 副制御 

操作量下降変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L1DL2 40970 03C9 RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop1 副制御 

操作量上昇変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L1UL2 40971 03CA RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop1 副制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄﾘﾐｯﾀ 
 L1SF2 40972 03CB RW S16 単位：0.1% 

Loop1 副制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄ時間 
 L1ST2 40973 03CC RW S16 単位：秒 

Loop1 副制御 

保護OFFﾀｲﾏ 
 L1PF2 40974 03CD RW S16 単位：秒 

Loop1 副制御 

保護ONﾀｲﾏ 
 L1PN2 40975 03CE RW S16 単位：秒 

Loop1 ﾊﾞﾝﾌﾟﾚｽ機能  L1BMP 40976 03CF RW S16  

Loop1 

MFB異常時動作 
 _VERR 40983 03D6 RW S16  

Loop1 ﾊﾞﾙﾌﾞﾓｰﾀｰ 

ﾄﾞﾗｲﾌﾞ ﾃﾞｯﾄﾞﾊﾞﾝﾄﾞ 
 L1VDB 40984 03D7 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 

ﾊﾞﾙﾌﾞﾓｰﾀｰｽﾄﾛｰｸ時間 
 L1VLT 40985 03D8 RW S16 単位：0.1秒 

 

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 主制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ下限 
 L2ML1 41002 03E9 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 主制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ上限 
 L2MH1 41003 03EA RW S16 単位：0.1% 

Loop2 主制御 

Rdy操作量 
 L2RM1 41005 03EC RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L2ML1" 

Loop2 主制御 

MAN操作量 
 L2MM1 41006 03ED RW S16 

設定範囲：Loop2 主制御操作量ﾘﾐｯﾀ下限 

    ～Loop2 主制御操作量ﾘﾐｯﾀ上限 

単位：0.1% 

Loop2 主制御 

操作量ｹﾞｲﾝ 
 L2MG1 41007 03EE RW S16 単位：0.001倍 

Loop2 主制御 

操作量下降変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L2DL1 41008 03EF RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop2 主制御 

操作量上昇変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L2UL1 41009 03F0 RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop2 主制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄﾘﾐｯﾀ 
 L2SF1 41010 03F1 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 主制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄ時間 
 L2ST1 41011 03F2 RW S16 単位：秒 

Loop2 主制御 

保護OFFﾀｲﾏ 
 L2PF1 41012 03F3 RW S16 単位：秒 

Loop2 主制御 

保護ONﾀｲﾏ 
 L2PN1 41013 03F4 RW S16 単位：秒 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 副制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ下限 

 L2ML2 41014 03F5 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 副制御 

操作量ﾘﾐｯﾀ上限  

 L2MH2 41015 03F6 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 副制御 

Rdy操作量  
 L2RM2 41017 03F8 RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L2ML2" 

Loop2 副制御 

MAN操作量 
 L2MM2 41018 03F9 RW S16 

設定範囲：Loop2 副制御操作量ﾘﾐｯﾀ下限 

    ～Loop2 副制御操作量ﾘﾐｯﾀ上限 

単位：0.1% 

Loop2 副制御 

操作量ｹﾞｲﾝ 
 L2MG2 41019 03FA RW S16 単位：0.001倍 

Loop2 副制御 

操作量下降変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L2DL2 41020 03FB RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop2 副制御 

操作量上昇変化率ﾘﾐ

ｯﾀ 

 L2UL2 41021 03FC RW S16 単位：0.1%/0.1秒 

Loop2 副制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄﾘﾐｯﾀ 
 L2SF2 41022 03FD RW S16 単位：0.1% 

Loop2 副制御 

ｿﾌﾄｽﾀｰﾄ時間 
 L2ST2 41023 03FE RW S16 単位：秒 

Loop2 副制御 

保護OFFﾀｲﾏ 
 L2PF2 41024 03FF RW S16 単位：秒 

Loop2 副制御 

保護ONﾀｲﾏ 
 L2PN2 41025 0400 RW S16 単位：秒 

Loop2 ﾊﾞﾝﾌﾟﾚｽ機能  L2BMP 41026 0401 RW S16  

Loop2 ﾊﾞﾙﾌﾞﾓｰﾀｰ 

ﾄﾞﾗｲﾌﾞ ﾃﾞｯﾄﾞﾊﾞﾝﾄﾞ 
 L2VDB 41034 0409 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 

ﾊﾞﾙﾌﾞﾓｰﾀｰｽﾄﾛｰｸ時間 
 L2VLT 41035 040A RW S16 単位：0.1秒 
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６．１１． Ｓ－９ 制御設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 制御種類  L1CNT 41052 041B RW S16  

Loop1 制御ﾓｰﾄﾞ  _L1MD 41053 041C RW S16 

    0 制御停止 

    1 制御開始 

    2 ﾏﾆｭｱﾙ 

    3 ﾀｲﾏ1動作 

    4 ﾀｲﾏ2動作 

    5 ﾀｲﾏ3動作 

    6 ﾀｲﾏ動作 

Loop1 正動作逆動作  L1DIR 41054 041D RW S16  

Loop1 比例帯1  _L1P1 41055 041E RW U16 単位：PV単位 

Loop1 積分時間1  _L1I1 41056 041F RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 微分時間1  _L1D1 41057 0420 RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 

ｱﾝﾁﾘｾｯﾄﾜｲﾝﾄﾞｱｯﾌﾟ1 
 L1AR1 41058 0421 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 PID2機能  _L1F2 41059 0422 RW S16  

Loop1 比例帯2  _L1P2 41060 0423 RW U16 単位：PV単位 

Loop1 積分時間2  _L1I2 41061 0424 RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 微分時間2  _L1D2 41062 0425 RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 

ｱﾝﾁﾘｾｯﾄﾜｲﾝﾄﾞｱｯﾌﾟ2 
 L1AR2 41063 0426 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄ  L1PBB 41064 0427 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 ﾃﾞｯﾄﾞﾊﾞﾝﾄﾞ  _L1DB 41065 0428 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 

OFF点位置選択 
 L1CMD 41066 0429 RW S16  

Loop1 主制御 感度  _L1C1 41067 042A RW S16 単位：PV単位 

Loop1 主制御 

OFF点位置 
 L1CP1 41068 042B RW S16 単位：PV単位 

Loop1 副制御 感度  _L1C2 41069 042C RW S16 単位：PV単位 

Loop1 副制御 

OFF点位置 
 L1CP2 41070 042D RW S16 単位：PV単位 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 制御種類  L2CNT 41102 044D RW S16  

Loop2 制御ﾓｰﾄﾞ  _L2MD 41103 044E RW S16 

    0 制御停止 

    1 制御開始 

    2 ﾏﾆｭｱﾙ 

    3 ﾀｲﾏ1動作 

    4 ﾀｲﾏ2動作 

    5 ﾀｲﾏ3動作 

    6 ﾀｲﾏ動作 

Loop2 正動作逆動作  L2DIR 41104 044F RW S16  

Loop2 比例帯1  _L2P1 41105 0450 RW U16 単位：PV単位 

Loop2 積分時間1  _L2I1 41106 0451 RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 微分時間1  _L2D1 41107 0452 RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 

ｱﾝﾁﾘｾｯﾄﾜｲﾝﾄﾞｱｯﾌﾟ1 
 L2AR1 41108 0453 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 PID2機能  _L2F2 41109 0454 RW S16  

Loop2 比例帯2  _L2P2 41110 0455 RW U16 単位：PV単位 

Loop2 積分時間2  _L2I2 41111 0456 RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 微分時間2  _L2D2 41112 0457 RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 

ｱﾝﾁﾘｾｯﾄﾜｲﾝﾄﾞｱｯﾌﾟ2 
 L2AR2 41113 0458 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄ  L2PBB 41114 0459 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 ﾃﾞｯﾄﾞﾊﾞﾝﾄﾞ  _L2DB 41115 045A RW S16 単位：0.1% 

Loop2 

OFF点位置選択 
 L2CMD 41116 045B RW S16  

Loop2 主制御 感度  _L2C1 41117 045C RW S16 単位：PV単位 

Loop2 主制御 

OFF点位置 
 L2CP1 41118 045D RW S16 単位：PV単位 

Loop2 副制御 感度  _L2C2 41119 045E RW S16 単位：PV単位 

Loop2 副制御 

OFF点位置 
 L2CP2 41120 045F RW S16 単位：PV単位 
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６．１２． Ｓ－Ａ アドバンスト設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 微分方式  L1DCL 41152 047F RW S16  

Loop1 

ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄ機能 
 L1PBF 41153 0480 RW S16  

Loop1 

自動ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄｹﾞｲﾝ 
 L1PBG 41154 0481 RW S16 単位：0.01倍 

Loop1 

自動ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄﾊﾞｲｱｽ 
 L1PBS 41155 0482 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 FF機能  _L1FF 41156 0483 RW S16 

    0 ｴｯｼﾞ 機能無し 

    1 ｴｯｼﾞ PV判定 

    2 ｴｯｼﾞ DI1 

    3 ｴｯｼﾞ DI2 

    4 ｴｯｼﾞ 仮想DI1 

    5 ｴｯｼﾞ 仮想DI2 

    6 ｴｯｼﾞ 仮想DI3 

    7 ｴｯｼﾞ 仮想DI4 

    8 ﾚﾍﾞﾙ 機能無し 

    9 ﾚﾍﾞﾙ PV判定 

   10 ﾚﾍﾞﾙ DI1 

   11 ﾚﾍﾞﾙ DI2 

   12 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI1 

   13 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI2 

   14 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI3 

   15 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI4 

Loop1 FF 

PVｻﾝﾌﾟﾘﾝｸﾞ間隔 
 L1FSI 41157 0484 RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 FF 

PV判定回数 
 L1FJC 41158 0485 RW S16 単位：1回 

Loop1 FF 

PV判定変化量 
 L1FJP 41159 0486 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 FF MV1  L1FM1 41160 0487 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 FF MV2  L1FM2 41161 0488 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 FF MV3  L1FM3 41162 0489 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 FF時間1  L1FT1 41163 048A RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 FF時間2  L1FT2 41164 048B RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 FF時間3  L1FT3 41165 048C RW S16 単位：0.1秒 

Loop1 FF時間4  L1FT4 41166 048D RW S16 単位：0.1秒 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 微分方式  L2DCL 41202 04B1 RW S16  

Loop2 

ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄ機能 
 L2PBF 41203 04B2 RW S16  

Loop2 

自動ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄｹﾞｲﾝ 
 L2PBG 41204 04B3 RW S16 単位：0.01倍 

Loop2 

自動ﾏﾆｭｱﾙﾘｾｯﾄﾊﾞｲｱｽ 
 L2PBS 41205 04B4 RW S16 単位：PV単位 

Loop2 FF機能  _L2FF 41206 04B5 RW S16 

    0 ｴｯｼﾞ 機能無し 

    1 ｴｯｼﾞ PV判定 

    2 ｴｯｼﾞ DI1 

    3 ｴｯｼﾞ DI2 

    4 ｴｯｼﾞ 仮想DI1 

    5 ｴｯｼﾞ 仮想DI2 

    6 ｴｯｼﾞ 仮想DI3 

    7 ｴｯｼﾞ 仮想DI4 

    8 ﾚﾍﾞﾙ 機能無し 

    9 ﾚﾍﾞﾙ PV判定 

   10 ﾚﾍﾞﾙ DI1 

   11 ﾚﾍﾞﾙ DI2 

   12 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI1 

   13 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI2 

   14 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI3 

   15 ﾚﾍﾞﾙ 仮想DI4 

Loop2 FF 

PVｻﾝﾌﾟﾘﾝｸﾞ間隔 
 L2FSI 41207 04B6 RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 FF 

PV判定回数 
 L2FJC 41208 04B7 RW S16 単位：1回 

Loop2 FF 

PV判定変化量 
 L2FJP 41209 04B8 RW S16 単位：PV単位 

Loop2 FF MV1  L2FM1 41210 04B9 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 FF MV2  L2FM2 41211 04BA RW S16 単位：0.1% 

Loop2 FF MV3  L2FM3 41212 04BB RW S16 単位：0.1% 

Loop2 FF時間1  L2FT1 41213 04BC RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 FF時間2  L2FT2 41214 04BD RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 FF時間3  L2FT3 41215 04BE RW S16 単位：0.1秒 

Loop2 FF時間4  L2FT4 41216 04BF RW S16 単位：0.1秒 
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６．１３． Ｓ－Ｂ チューニング設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 ﾁｭｰﾆﾝｸﾞ種類  L1TUN 41252 04E3 RW S16  

Loop1 ATﾀｲﾌﾟ  L1TYP 41253 04E4 RW S16  

Loop1 AT係数  L1ATG 41254 04E5 RW S16 単位：0.1倍 

Loop1 

AT I係数 
 L1AIG 41255 04E6 RW S16 単位：0.1倍 

Loop1 

AT D係数 
 L1ADG 41256 04E7 RW S16 単位：0.1倍 

Loop1 AT感度  L1ATC 41257 04E8 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 AT振幅回数  L1ATS 41258 04E9 RW S16 単位：回 

Loop1 AT用SVﾊﾞｲｱｽ  L1ASV 41259 04EA RW S16 単位：0.1% 

Loop1 AT起動画面  _L1AT 41260 04EB RW S16 

    0 OFF 

    1 PID1 AT 

    2 PID2 AT 

    3 PID1,2 AT 

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 ﾁｭｰﾆﾝｸﾞ種類  L2TUN 41277 04FC RW S16  

Loop2 ATﾀｲﾌﾟ  L2TYP 41278 04FD RW S16  

Loop2 AT係数  L2ATG 41279 04FE RW S16 単位：0.1倍 

Loop2 

AT I係数 
 L2AIG 41280 04FF RW S16 単位：0.1倍 

Loop2 

AT D係数 
 L2ADG 41281 0500 RW S16 単位：0.1倍 

Loop2 AT感度  L2ATC 41282 0501 RW S16 単位：PV単位 

Loop2 AT振幅回数  L2ATS 41283 0502 RW S16 単位：回 

Loop2 AT用SVﾊﾞｲｱｽ  L2ASV 41284 0503 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 AT起動画面  _L2AT 41285 0504 RW S16 

    0 OFF 

    1 PID1 AT 

    2 PID2 AT 

    3 PID1,2 AT 
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６．１４． Ｓ－Ｃ フェイルセーフ設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 ﾙｰﾌﾟ異常  _L1LP 41302 0515 RW S16 
    0 OFF 

    1 ON 

Loop1 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV閾値 
 L1TS1 41303 0516 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常操作量閾値 
 L1MS1 41304 0517 RW S16 単位：0.1% 

Loop1 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV変化量 
 L1PS1 41305 0518 RW S16 単位：PV単位 

Loop1 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常時間 
 L1LT1 41306 0519 RW S16 単位：秒 

Loop1 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV閾値 
 L1TS2 41307 051A RW S16 単位：PV単位 

Loop1 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常操作量閾値 
 L1MS2 41308 051B RW S16 単位：0.1% 

Loop1 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV変化量 
 L1PS2 41309 051C RW S16 単位：PV単位 

Loop1 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常時間 
 L1LT2 41310 051D RW S16 単位：秒 

Loop1 異常判定 

ER1-7(CT1異常) 
 L1E7S 41311 051E RW S16 

    0 OFF 

    1 ON 

Loop1 異常判定 

ER1-8(CT2異常) 
 L1E8S 41312 051F RW S16 

    0 OFF 

    1 ON 

Loop1 異常判定 

ER1-B(通信異常) 
 L1EBS 41313 0520 RW S16 

    0 OFF 

    1 ON 

Loop1 主制御 

異常時操作量 
 L1FA1 41314 0521 RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L1ML1" 

Loop1 副制御 

異常時操作量 
 L1FA2 41315 0522 RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L1ML2" 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 ﾙｰﾌﾟ異常  _L2LP 41352 0547 RW S16 
    0 OFF 

    1 ON 

Loop2 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV閾値 
 L2TS1 41353 0548 RW S16 単位：PV単位 

Loop2 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常操作量閾値 
 L2MS1 41354 0549 RW S16 単位：0.1% 

Loop2 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV変化量 
 L2PS1 41355 054A RW S16 単位：PV単位 

Loop2 主制御 

ﾙｰﾌﾟ異常時間 
 L2LT1 41356 054B RW S16 単位：秒 

Loop2 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV閾値 
 L2TS2 41357 054C RW S16 単位：PV単位 

Loop2 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常操作量閾値 
 L2MS2 41358 054D RW S16 単位：0.1% 

Loop2 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常PV変化量 
 L2PS2 41359 054E RW S16 単位：PV単位 

Loop2 副制御 

ﾙｰﾌﾟ異常時間 
 L2LT2 41360 054F RW S16 単位：秒 

Loop2 異常判定 

ER2-7(CT1異常) 
 L2E7S 41361 0550 RW S16 

    0 OFF 

    1 ON 

Loop2 異常判定 

ER2-8(CT2異常) 
 L2E8S 41362 0551 RW S16 

    0 OFF 

    1 ON 

Loop2 異常判定 

ER2-B(通信異常) 
 L2EBS 41363 0552 RW S16 

    0 OFF 

    1 ON 

Loop2 主制御 

異常時操作量 
 L2FA1 41364 0553 RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L2ML1" 

Loop2 副制御 

異常時操作量 
 L2FA2 41365 0554 RW S16 

単位：0.1% 

※ -101："L2ML2" 
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６．１５． Ｓ－Ｄ イベント設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E1S 41402 0579 RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E1F 41403 057A RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E1L 41404 057B RW S16 単位：PV単位 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E1H 41405 057C RW S16 単位：PV単位 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E1C 41406 057D RW S16 単位：PV単位 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E1T 41407 057E RW S16 単位：秒 

EV1 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E1ALM 41408 057F RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E2S 41427 0592 RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E2F 41428 0593 RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E2L 41429 0594 RW S16 単位：PV単位 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E2H 41430 0595 RW S16 単位：PV単位 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E2C 41431 0596 RW S16 単位：PV単位 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E2T 41432 0597 RW S16 単位：秒 

EV2 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E2ALM 41433 0598 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E3S 41452 05AB RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E3F 41453 05AC RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E3L 41454 05AD RW S16 単位：PV単位 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E3H 41455 05AE RW S16 単位：PV単位 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E3C 41456 05AF RW S16 単位：PV単位 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E3T 41457 05B0 RW S16 単位：秒 

EV3 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E3ALM 41458 05B1 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E4S 41477 05C4 RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E4F 41478 05C5 RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E4L 41479 05C6 RW S16 単位：PV単位 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E4H 41480 05C7 RW S16 単位：PV単位 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E4C 41481 05C8 RW S16 単位：PV単位 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E4T 41482 05C9 RW S16 単位：秒 

EV4 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E4ALM 41483 05CA RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E5S 41502 05DD RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E5F 41503 05DE RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E5L 41504 05DF RW S16 単位：PV単位 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E5H 41505 05E0 RW S16 単位：PV単位 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E5C 41506 05E1 RW S16 単位：PV単位 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E5T 41507 05E2 RW S16 単位：秒 

EV5 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E5ALM 41508 05E3 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E6S 41527 05F6 RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E6F 41528 05F7 RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E6L 41529 05F8 RW S16 単位：PV単位 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E6H 41530 05F9 RW S16 単位：PV単位 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E6C 41531 05FA RW S16 単位：PV単位 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E6T 41532 05FB RW S16 単位：秒 

EV6 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E6ALM 41533 05FC RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E7S 41552 060F RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E7F 41553 0610 RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E7L 41554 0611 RW S16 単位：PV単位 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E7H 41555 0612 RW S16 単位：PV単位 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E7C 41556 0613 RW S16 単位：PV単位 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E7T 41557 0614 RW S16 単位：秒 

EV7 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E7ALM 41558 0615 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E8S 41577 0628 RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E8F 41578 0629 RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E8L 41579 062A RW S16 単位：PV単位 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E8H 41580 062B RW S16 単位：PV単位 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E8C 41581 062C RW S16 単位：PV単位 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E8T 41582 062D RW S16 単位：秒 

EV8 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E8ALM 41583 062E RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __E9S 41602 0641 RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __E9F 41603 0642 RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __E9L 41604 0643 RW S16 単位：PV単位 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __E9H 41605 0644 RW S16 単位：PV単位 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __E9C 41606 0645 RW S16 単位：PV単位 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __E9T 41607 0646 RW S16 単位：秒 

EV9 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  E9ALM 41608 0647 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄ対象選択  __EAS 41627 065A RW S16 

    0 Loop1 PV 

    1 Loop1 制御SV 

    2 Loop1 偏差(PV-SV) 

    3 Loop1 偏差(PV-制御SV) 

    4 L1MV1 

    5 L1MV2 

    6 Loop2 PV 

    7 Loop2 制御SV 

    8 Loop2 偏差(PV-SV) 

    9 Loop2 偏差(PV-制御SV) 

   10 L2MV1 

   11 L2MV2 

   12 ch1 PV 

   13 ch2 PV 

   14 CT1 

   15 CT2 

   16 運転時間 

   17 OUT1 ON/OFF回数 

   18 OUT2 ON/OFF回数 

   19 OUT3 ON/OFF回数 

   20 OUT4 ON/OFF回数 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄ機能  __EAF 41628 065B RW S16 

*** ←16進数 

||| 

||+-- 機能 

|+--- 付加機能 

+---- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄ下限  __EAL 41629 065C RW S16 単位：PV単位 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄ上限  __EAH 41630 065D RW S16 単位：PV単位 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄ感度  __EAC 41631 065E RW S16 単位：PV単位 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄ判定時間  __EAT 41632 065F RW S16 単位：秒 

EV10 ｲﾍﾞﾝﾄｱﾗｰﾑ表示  EAALM 41633 0660 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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６．１６． Ｓ－Ｅ タイマ設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Timer1 ﾀｲﾏ機能  __T1F 41652 0673 RW S16 

    0 機能OFF 

    1 ｵｰﾄｽﾀｰﾄ 

    2 ﾏﾆｭｱﾙｽﾀｰﾄ 

    3 ｵｰﾄSVｽﾀｰﾄ(LOOP1) 

    4 ﾏﾆｭｱﾙSVｽﾀｰﾄ(LOOP1) 

    5 ｵｰﾄSVｽﾀｰﾄ(LOOP2) 

    6 ﾏﾆｭｱﾙSVｽﾀｰﾄ(LOOP2) 

    7 DI1ｽﾀｰﾄ 

    8 DI2ｽﾀｰﾄ 

    9 仮想DI1ｽﾀｰﾄ 

   10 仮想DI2ｽﾀｰﾄ 

   11 仮想DI3ｽﾀｰﾄ 

   12 仮想DI4ｽﾀｰﾄ 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ1ｽﾀｰﾄ 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ2ｽﾀｰﾄ 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ3ｽﾀｰﾄ 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ4ｽﾀｰﾄ 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ5ｽﾀｰﾄ 

   18 ｲﾍﾞﾝﾄ6ｽﾀｰﾄ 

   19 ｲﾍﾞﾝﾄ7ｽﾀｰﾄ 

   20 ｲﾍﾞﾝﾄ8ｽﾀｰﾄ 

   21 ｲﾍﾞﾝﾄ9ｽﾀｰﾄ 

   22 ｲﾍﾞﾝﾄ10ｽﾀｰﾄ 

   23 ﾀｲﾏ1ONﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   24 ﾀｲﾏ1OFFﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   25 ﾀｲﾏ1ONﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   26 ﾀｲﾏ1OFFﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   27 ﾀｲﾏ1ENDｽﾀｰﾄ 

   28 ﾀｲﾏ2ONﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   29 ﾀｲﾏ2OFFﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   30 ﾀｲﾏ2ONﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   31 ﾀｲﾏ2OFFﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   32 ﾀｲﾏ2ENDｽﾀｰﾄ 

   33 ｽﾃｯﾌﾟｽﾀｰﾄ(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ時) 

   34 ｿｰｸｽﾀｰﾄ(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ時) 

Timer1 

ｽﾀｰﾄSV許容幅 
 _T1SV 41653 0674 RW S16 単位：PV単位 

Timer1 ﾀｲﾏ単位  _T1HM 41654 0675 RW S16  

Timer1 ONﾃﾞｨﾚｲﾀｲﾏ  _T1ON 41655 0676 RW S16 単位：分 又は 秒 

Timer1 OFFﾃﾞｨﾚｲﾀｲﾏ  _T1OF 41656 0677 RW S16 単位：分 又は 秒 

Timer1 END時制御  _T1EM 41657 0678 RW S16 
    0 制御停止 

    1 制御継続 

Timer1 

繰り返し回数 
 _T1RP 41658 0679 RW S16 単位：回 

Timer1 初回ONﾃﾞｨﾚｲ  T1FON 41659 067A RW S16 
    0 OFF 

    1 ON 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Timer2 ﾀｲﾏ機能  __T2F 41677 068C RW S16 

    0 機能OFF 

    1 ｵｰﾄｽﾀｰﾄ 

    2 ﾏﾆｭｱﾙｽﾀｰﾄ 

    3 ｵｰﾄSVｽﾀｰﾄ(LOOP1) 

    4 ﾏﾆｭｱﾙSVｽﾀｰﾄ(LOOP1) 

    5 ｵｰﾄSVｽﾀｰﾄ(LOOP2) 

    6 ﾏﾆｭｱﾙSVｽﾀｰﾄ(LOOP2) 

    7 DI1ｽﾀｰﾄ 

    8 DI2ｽﾀｰﾄ 

    9 仮想DI1ｽﾀｰﾄ 

   10 仮想DI2ｽﾀｰﾄ 

   11 仮想DI3ｽﾀｰﾄ 

   12 仮想DI4ｽﾀｰﾄ 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ1ｽﾀｰﾄ 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ2ｽﾀｰﾄ 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ3ｽﾀｰﾄ 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ4ｽﾀｰﾄ 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ5ｽﾀｰﾄ 

   18 ｲﾍﾞﾝﾄ6ｽﾀｰﾄ 

   19 ｲﾍﾞﾝﾄ7ｽﾀｰﾄ 

   20 ｲﾍﾞﾝﾄ8ｽﾀｰﾄ 

   20 ｲﾍﾞﾝﾄ9ｽﾀｰﾄ 

   21 ｲﾍﾞﾝﾄ10ｽﾀｰﾄ 

   22 ﾀｲﾏ1ONﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   23 ﾀｲﾏ1OFFﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   24 ﾀｲﾏ1ONﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   25 ﾀｲﾏ1OFFﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   26 ﾀｲﾏ1ENDｽﾀｰﾄ 

   27 ﾀｲﾏ2ONﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   28 ﾀｲﾏ2OFFﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   29 ﾀｲﾏ2ONﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   30 ﾀｲﾏ2OFFﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   31 ﾀｲﾏ2ENDｽﾀｰﾄ 

   32 ｽﾃｯﾌﾟｽﾀｰﾄ(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ時) 

   33 ｿｰｸｽﾀｰﾄ(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ時) 

Timer2 

ｽﾀｰﾄSV許容幅 
 _T2SV 41678 068D RW S16 単位：PV単位 

Timer2 ﾀｲﾏ単位  _T2HM 41679 068E RW S16  

Timer2 ONﾃﾞｨﾚｲﾀｲﾏ  _T2ON 41680 068F RW S16 単位：分 又は 秒 

Timer2 OFFﾃﾞｨﾚｲﾀｲﾏ  _T2OF 41681 0690 RW S16 単位：分 又は 秒 

Timer2 END時制御  _T2EM 41682 0691 RW S16 
    0 制御停止 

    1 制御継続 

Timer2 

繰り返し回数 
 _T2RP 41683 0692 RW S16 単位：回 

Timer2 初回ONﾃﾞｨﾚｲ  T2FON 41684 0693 RW S16 
    0 OFF 

    1 ON 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Timer3 ﾀｲﾏ機能  __T3F 41702 06A5 RW S16 

    0 機能OFF 

    1 ｵｰﾄｽﾀｰﾄ 

    2 ﾏﾆｭｱﾙｽﾀｰﾄ 

    3 ｵｰﾄSVｽﾀｰﾄ(LOOP1) 

    4 ﾏﾆｭｱﾙSVｽﾀｰﾄ(LOOP1) 

    5 ｵｰﾄSVｽﾀｰﾄ(LOOP2) 

    6 ﾏﾆｭｱﾙSVｽﾀｰﾄ(LOOP2) 

    7 DI1ｽﾀｰﾄ 

    8 DI2ｽﾀｰﾄ 

    9 仮想DI1ｽﾀｰﾄ 

   10 仮想DI2ｽﾀｰﾄ 

   11 仮想DI3ｽﾀｰﾄ 

   12 仮想DI4ｽﾀｰﾄ 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ1ｽﾀｰﾄ 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ2ｽﾀｰﾄ 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ3ｽﾀｰﾄ 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ4ｽﾀｰﾄ 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ5ｽﾀｰﾄ 

   18 ｲﾍﾞﾝﾄ6ｽﾀｰﾄ 

   19 ｲﾍﾞﾝﾄ7ｽﾀｰﾄ 

   20 ｲﾍﾞﾝﾄ8ｽﾀｰﾄ 

   20 ｲﾍﾞﾝﾄ9ｽﾀｰﾄ 

   21 ｲﾍﾞﾝﾄ10ｽﾀｰﾄ 

   22 ﾀｲﾏ1ONﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   23 ﾀｲﾏ1OFFﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   24 ﾀｲﾏ1ONﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   25 ﾀｲﾏ1OFFﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   26 ﾀｲﾏ1ENDｽﾀｰﾄ 

   27 ﾀｲﾏ2ONﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   28 ﾀｲﾏ2OFFﾃﾞｨﾚｲｽﾀｰﾄ 

   29 ﾀｲﾏ2ONﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   30 ﾀｲﾏ2OFFﾃﾞｨﾚｲ中動作 

   31 ﾀｲﾏ2ENDｽﾀｰﾄ 

   32 ｽﾃｯﾌﾟｽﾀｰﾄ(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ時) 

   33 ｿｰｸｽﾀｰﾄ(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ時) 

Timer3 

ｽﾀｰﾄSV許容幅 
 _T3SV 41703 06A6 RW S16 単位：PV単位 

Timer3 ﾀｲﾏ単位  _T3HM 41704 06A7 RW S16  

Timer3 ONﾃﾞｨﾚｲﾀｲﾏ  _T3ON 41705 06A8 RW S16 単位：分 又は 秒 

Timer3 OFFﾃﾞｨﾚｲﾀｲﾏ  _T3OF 41706 06A9 RW S16 単位：分 又は 秒 

Timer3 END時制御  _T3EM 41707 06AA RW S16 
    0 制御停止 

    1 制御継続 

Timer3 

繰り返し回数 
 _T3RP 41708 06AB RW S16 単位：回 

Timer3 初回ONﾃﾞｨﾚｲ  T3FON 41709 06AC RW S16 
    0 OFF 

    1 ON 
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６．１７． Ｓ－Ｆ 通信設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

COM1 連携機能  C1PAF 41727 06BE RW S16 

    0 連携無し 

    1 連携ﾏｽﾀ 

    2 連携ｽﾚｰﾌﾞ 

COM1 通信ﾌﾟﾛﾄｺﾙ  C1PRT 41728 06BF RW S16  

COM1 通信ﾊﾟﾗﾒｰﾀ  C1COM 41729 06C0 RW S16 

**** ←16進数 

|||| 

|||+-- ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ 

||+--- ﾊﾟﾘﾃｨ 

|+---- ﾃﾞｰﾀ長 

+----- BCC 

BCC 

 0    無し 

 1    有り 

ﾃﾞｰﾀ長 

  0   7bit 

  1   8bit 

ﾊﾟﾘﾃｨ 

   0  無し 

   1  奇数 

   2  偶数 

ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ 

    0 1bit 

    1 2bit 

COM1 通信速度  C1BPS 41730 06C1 RW S16 

    0 2400bps 

    1 4800bps 

    2 9600bps 

    3 19200bps 

    4 38400bps 

COM1 通信ｱﾄﾞﾚｽ  C1ADR 41731 06C2 RW S16 単位：局 

COM1 通信遅延時間  C1AWT 41732 06C3 RW S16 単位：ﾐﾘ秒 

COM1 ｱｸｾｽ制限  C1MOD 41733 06C4 RW S16 
    0 書き込み禁止 

    1 書き込み可 

COM1 ﾃﾞｰﾀ記憶動作  C1SAV 41734 06C5 RW S16 
    0 記憶要求ﾚｼﾞｽﾀへの要求で記憶 

    1 Write要求で記憶 

COM1 運転ﾃﾞｰﾀﾘｾｯﾄ  C1RDR 41735 06C6 RW S16 
    0 ﾘｾｯﾄしない 

    1 ﾘｾｯﾄする 

COM1 接続台数  C1CON 41736 06C7 RW S16 単位：台 

COM1 異常判定台数  C1COE 41737 06C8 RW S16 
    0 1台 

    1 全台数 

COM1 T.O.判定時間  C1TOT 41738 06C9 RW S16 単位：0.1秒 

COM1 

通信異常判定時間 
 C1CER 41739 06CA RW S16 単位：秒 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

COM2 連携機能  C2PAF 41777 06F0 RW S16 

    0 連携無し 

    1 連携ﾏｽﾀ 

    2 連携ｽﾚｰﾌﾞ 

COM2 通信ﾌﾟﾛﾄｺﾙ  C2PRT 41778 06F1 RW S16  

COM2 通信ﾊﾟﾗﾒｰﾀ  C2COM 41779 06F2 RW S16 

**** ←16進数 

|||| 

|||+-- ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ 

||+--- ﾊﾟﾘﾃｨ 

|+---- ﾃﾞｰﾀ長 

+----- BCC 

BCC 

 0    無し 

 1    有り 

ﾃﾞｰﾀ長 

  0   7bit 

  1   8bit 

ﾊﾟﾘﾃｨ 

   0  無し 

   1  奇数 

   2  偶数 

ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ 

    0 1bit 

    1 2bit 

COM2 通信速度  C2BPS 41780 06F3 RW S16 

    0 2400bps 

    1 4800bps 

    2 9600bps 

    3 19200bps 

    4 38400bps 

COM2 通信ｱﾄﾞﾚｽ  C2ADR 41781 06F4 RW S16 単位：局 

COM2 通信遅延時間  C2AWT 41782 06F5 RW S16 単位：ﾐﾘ秒 

COM2 ｱｸｾｽ制限  C2MOD 41783 06F6 RW S16 
    0 書き込み禁止 

    1 書き込み可 

COM2 ﾃﾞｰﾀ記憶動作  C2SAV 41784 06F7 RW S16 
    0 記憶要求ﾚｼﾞｽﾀへの要求で記憶 

    1 Write要求で記憶 

COM2 運転ﾃﾞｰﾀﾘｾｯﾄ  C2RDR 41785 06F8 RW S16 
    0 ﾘｾｯﾄしない 

    1 ﾘｾｯﾄする 

COM2 接続台数  C2CON 41786 06F9 RW S16 単位：台 

COM2 異常判定台数  C2COE 41787 06FA RW S16 
    0 1台 

    1 全台数 

COM2 T.O.判定時間  C2TOT 41788 06FB RW S16 単位：0.1秒 

COM2 

通信異常判定時間 
 C2CER 41789 06FC RW S16 単位：秒 
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６．１８． Ｓ－Ｇ 制御ブロック割当設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop1 制御ﾓｰﾄﾞ割当  _L1RD 41827 0722 RW S16  

Loop1 PV割当  _L1RP 41828 0723 RW S16  

Loop1 演算AI式  _L1RA 41829 0724 RW S16  

Loop1 SV割当  _L1RS 41830 0725 RW S16  

Loop1 MV割当  _L1RM 41831 0726 RW S16  

Loop1 ｽﾚｰﾌﾞｹﾞｲﾝ  _L1RG 41832 0727 RW S16 単位：0.001倍 

Loop1 ｽﾚｰﾌﾞﾊﾞｲｱｽ  _L1RB 41833 0728 RW S16 単位：PV単位 

 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Loop2 制御ﾓｰﾄﾞ割当  _L2RD 41852 073B RW S16  

Loop2 PV割当  _L2RP 41853 073C RW S16  

Loop2 演算AI式  _L2RA 41854 073D RW S16  

Loop2 SV割当  _L2RS 41855 073E RW S16  

Loop2 MV割当  _L2RM 41856 073F RW S16  

Loop2 ｽﾚｰﾌﾞｹﾞｲﾝ  _L2RG 41857 0740 RW S16 単位：0.001倍 

Loop2 ｽﾚｰﾌﾞﾊﾞｲｱｽ  _L2RB 41858 0741 RW S16 単位：PV単位 
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６．１９． Ｓ－Ｈ 論理式設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Logic1 論理式  G1LGC 41877 0754 RW S16  

Logic1 論理項A選択  _G1LA 41878 0755 RW S16 

    0 機能無し(FALSE固定) 

    1 RDY(LOOP1) 

    2 RUN(LOOP1) 

    3 MAN(LOOP1) 

    4 RDY(LOOP2) 

    5 RUN(LOOP2) 

    6 MAN(LOOP2) 

    7 ｴﾝﾄﾞ出力(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転時) 

    8 ｲﾍﾞﾝﾄ1 

    9 ｲﾍﾞﾝﾄ2 

Logic1 論理項B選択  _G1LB 41879 0756 RW S16 

   10 ｲﾍﾞﾝﾄ3 

   11 ｲﾍﾞﾝﾄ4 

   12 ｲﾍﾞﾝﾄ5 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ6 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ7 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ8 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ9 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ10 

   18 ﾀｲﾏ1 

   19 ﾀｲﾏ1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

Logic1 論理項C選択  _G1LC 41880 0757 RW S16 

   20 ﾀｲﾏ1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   21 ﾀｲﾏ1 END 

   22 ﾀｲﾏ2 

   23 ﾀｲﾏ2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   24 ﾀｲﾏ2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   25 ﾀｲﾏ2 END 

   26 ﾀｲﾏ3 

   27 ﾀｲﾏ3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   28 ﾀｲﾏ3 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

Logic1 論理項D選択  _G1LD 41881 0758 RW S16 

   29 ﾀｲﾏ3 END 

   30 DI1 

   31 DI2 

   32 仮想DI1 

   33 仮想DI2 

   34 仮想DI3 

   35 仮想DI4 

   36 論理式1 

   37 論理式2 

   38 論理式3 

   39 論理式4 

Logic1 論理項A反転  G1LAR 41882 0759 RW S16  

Logic1 論理項B反転  G1LBR 41883 075A RW S16  

Logic1 論理項C反転  G1LCR 41884 075B RW S16  

Logic1 論理項D反転  G1LDR 41885 075C RW S16  

Logic1 

論理確定時間 
 _G1LT 41886 075D RW S16  

Logic1 

論理ｱﾗｰﾑ表示 
 G1ALM 41887 075E RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Logic2 論理式  G2LGC 41902 076D RW S16  

Logic2 論理項A選択  _G2LA 41903 076E RW S16 

    0 機能無し(FALSE固定) 

    1 RDY(LOOP1) 

    2 RUN(LOOP1) 

    3 MAN(LOOP1) 

    4 RDY(LOOP2) 

    5 RUN(LOOP2) 

    6 MAN(LOOP2) 

    7 ｴﾝﾄﾞ出力(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転時) 

    8 ｲﾍﾞﾝﾄ1 

    9 ｲﾍﾞﾝﾄ2 

Logic2 論理項B選択  _G2LB 41904 076F RW S16 

   10 ｲﾍﾞﾝﾄ3 

   11 ｲﾍﾞﾝﾄ4 

   12 ｲﾍﾞﾝﾄ5 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ6 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ7 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ8 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ9 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ10 

   18 ﾀｲﾏ1 

   19 ﾀｲﾏ1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

Logic2 論理項C選択  _G2LC 41905 0770 RW S16 

   20 ﾀｲﾏ1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   21 ﾀｲﾏ1 END 

   22 ﾀｲﾏ2 

   23 ﾀｲﾏ2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   24 ﾀｲﾏ2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   25 ﾀｲﾏ2 END 

   26 ﾀｲﾏ3 

   27 ﾀｲﾏ3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   28 DI1 

Logic2 論理項D選択  _G2LD 41906 0771 RW S16 

   29 DI2 

   30 仮想DI1 

   31 仮想DI2 

   32 仮想DI3 

   33 仮想DI4 

   34 論理式1 

   35 論理式2 

   36 論理式3 

   37 論理式4 

Logic2 論理項A反転  G2LAR 41907 0772 RW S16  

Logic2 論理項B反転  G2LBR 41908 0773 RW S16  

Logic2 論理項C反転  G2LCR 41909 0774 RW S16  

Logic2 論理項D反転  G2LDR 41910 0775 RW S16  

Logic2 

論理確定時間 
 _G2LT 41911 0776 RW S16  

Logic2 

論理ｱﾗｰﾑ表示 
 G2ALM 41912 0777 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Logic3 論理式  G3LGC 41927 0786 RW S16  

Logic3 論理項A選択  _G3LA 41928 0787 RW S16 

    0 機能無し(FALSE固定) 

    1 RDY(LOOP1) 

    2 RUN(LOOP1) 

    3 MAN(LOOP1) 

    4 RDY(LOOP2) 

    5 RUN(LOOP2) 

    6 MAN(LOOP2) 

    7 ｴﾝﾄﾞ出力(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転時) 

    8 ｲﾍﾞﾝﾄ1 

    9 ｲﾍﾞﾝﾄ2 

Logic3 論理項B選択  _G3LB 41929 0788 RW S16 

   10 ｲﾍﾞﾝﾄ3 

   11 ｲﾍﾞﾝﾄ4 

   12 ｲﾍﾞﾝﾄ5 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ6 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ7 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ8 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ9 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ10 

   18 ﾀｲﾏ1 

   19 ﾀｲﾏ1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

Logic3 論理項C選択  _G3LC 41930 0789 RW S16 

   20 ﾀｲﾏ1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   21 ﾀｲﾏ1 END 

   22 ﾀｲﾏ2 

   23 ﾀｲﾏ2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   24 ﾀｲﾏ2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   25 ﾀｲﾏ2 END 

   26 ﾀｲﾏ3 

   27 ﾀｲﾏ3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   28 DI1 

Logic3 論理項D選択  _G3LD 41931 078A RW S16 

   29 DI2 

   30 仮想DI1 

   31 仮想DI2 

   32 仮想DI3 

   33 仮想DI4 

   34 論理式1 

   35 論理式2 

   36 論理式3 

   37 論理式4 

Logic3 論理項A反転  G3LAR 41932 078B RW S16  

Logic3 論理項B反転  G3LBR 41933 078C RW S16  

Logic3 論理項C反転  G3LCR 41934 078D RW S16  

Logic3 論理項D反転  G3LDR 41935 078E RW S16  

Logic3 

論理確定時間 
 _G3LT 41936 078F RW S16  

Logic3 

論理ｱﾗｰﾑ表示 
 G3ALM 41937 0790 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

Logic4 論理式  G4LGC 41952 079F RW S16  

Logic4 論理項A選択  _G4LA 41953 07A0 RW S16 

    0 機能無し(FALSE固定) 

    1 RDY(LOOP1) 

    2 RUN(LOOP1) 

    3 MAN(LOOP1) 

    4 RDY(LOOP2) 

    5 RUN(LOOP2) 

    6 MAN(LOOP2) 

    7 ｴﾝﾄﾞ出力(ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転時) 

    8 ｲﾍﾞﾝﾄ1 

    9 ｲﾍﾞﾝﾄ2 

Logic4 論理項B選択  _G4LB 41954 07A1 RW S16 

   10 ｲﾍﾞﾝﾄ3 

   11 ｲﾍﾞﾝﾄ4 

   12 ｲﾍﾞﾝﾄ5 

   13 ｲﾍﾞﾝﾄ6 

   14 ｲﾍﾞﾝﾄ7 

   15 ｲﾍﾞﾝﾄ8 

   16 ｲﾍﾞﾝﾄ9 

   17 ｲﾍﾞﾝﾄ10 

   18 ﾀｲﾏ1 

   19 ﾀｲﾏ1 ONﾃﾞｨﾚｲ 

Logic4 論理項C選択  _G4LC 41955 07A2 RW S16 

   20 ﾀｲﾏ1 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   21 ﾀｲﾏ1 END 

   22 ﾀｲﾏ2 

   23 ﾀｲﾏ2 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   24 ﾀｲﾏ2 OFFﾃﾞｨﾚｲ 

   25 ﾀｲﾏ2 END 

   26 ﾀｲﾏ3 

   27 ﾀｲﾏ3 ONﾃﾞｨﾚｲ 

   28 DI1 

Logic4 論理項D選択  _G4LD 41956 07A3 RW S16 

   29 DI2 

   30 仮想DI1 

   31 仮想DI2 

   32 仮想DI3 

   33 仮想DI4 

   34 論理式1 

   35 論理式2 

   36 論理式3 

   37 論理式4 

Logic4 論理項A反転  G4LAR 41957 07A4 RW S16  

Logic4 論理項B反転  G4LBR 41958 07A5 RW S16  

Logic4 論理項C反転  G4LCR 41959 07A6 RW S16  

Logic4 論理項D反転  G4LDR 41960 07A7 RW S16  

Logic4 

論理確定時間 
 _G4LT 41961 07A8 RW S16  

Logic4 

論理ｱﾗｰﾑ表示 
 G4ALM 41962 07A9 RW S16 

    0 ｱﾗｰﾑ無し 

    1 Loop1ｱﾗｰﾑ 

    2 Loop2ｱﾗｰﾑ 

    3 両Loopｱﾗｰﾑ 
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６．２０． Ｓ－Ｉ 優先画面設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

優先画面01  PRI01 41977 07B8 RW S16 

画面割当表 参照 

優先画面02  PRI02 41978 07B9 RW S16 

優先画面03  PRI03 41979 07BA RW S16 

優先画面04  PRI04 41980 07BB RW S16 

優先画面05  PRI05 41981 07BC RW S16 

優先画面06  PRI06 41982 07BD RW S16 

優先画面07  PRI07 41983 07BE RW S16 

優先画面08  PRI08 41984 07BF RW S16 

優先画面09  PRI09 41985 07C0 RW S16 

優先画面10  PRI10 41986 07C1 RW S16 

優先画面11  PRI11 41987 07C2 RW S16 

優先画面12  PRI12 41988 07C3 RW S16 

優先画面13  PRI13 41989 07C4 RW S16 

優先画面14  PRI14 41990 07C5 RW S16 

優先画面15  PRI15 41991 07C6 RW S16 

優先画面16  PRI16 41992 07C7 RW S16 
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６．２１． Ｓ－Ｊ Ｍｏｄｂｕｓアドレス割当設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0000h番地 
 M0000 42001 07D0 RW S32 

30000：OFF 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0002h番地 
 M0002 42003 07D2 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0004h番地 
 M0004 42005 07D4 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0006h番地 
 M0006 42007 07D6 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0008h番地 
 M0008 42009 07D8 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

000Ah番地 
 M000A 42011 07DA RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

000Ch番地 
 M000C 42013 07DC RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

000Eh番地 
 M000E 42015 07DE RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0010h番地 
 M0010 42017 07E0 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0012h番地 
 M0012 42019 07E2 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0014h番地 
 M0014 42021 07E4 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0016h番地 
 M0016 42023 07E6 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

0018h番地 
 M0018 42025 07E8 RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

001Ah番地 
 M001A 42027 07EA RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

001Ch番地 
 M001C 42029 07EC RW S32 

MODBUSｱﾄﾞﾚｽ割当 

001Eh番地 
 M001E 42031 07EE RW S32 
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６．２２． Ｓ－Ｋ バンク割当設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

ﾊﾞﾝｸ割当01  __B01 42039 07F6 RW S16 

画面割当表 参照 

ﾊﾞﾝｸ割当02  __B02 42040 07F7 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当03  __B03 42041 07F8 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当04  __B04 42042 07F9 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当05  __B05 42043 07FA RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当06  __B06 42044 07FB RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当07  __B07 42045 07FC RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当08  __B08 42046 07FD RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当09  __B09 42047 07FE RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当10  __B10 42048 07FF RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当11  __B11 42049 0800 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当12  __B12 42050 0801 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当13  __B13 42051 0802 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当14  __B14 42052 0803 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当15  __B15 42053 0804 RW S16 

ﾊﾞﾝｸ割当16  __B16 42054 0805 RW S16 

 

 

６．２３． Ｓ－Ｌ バンク設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

ﾊﾞﾝｸ切替  _BANK 42066 0811 RW S16  

ﾊﾞﾝｸ上限  BANKH 42067 0812 RW S16  

 

 

６．２４． Ｓ－Ｍ バンク自動切替設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

ﾊﾞﾝｸ切替機能  __BKF 42077 081C RW S16 

** ←16進数 

|| 

|+-- 機能 

+--- 制御ﾓｰﾄﾞ連動機能 

ｿﾞｰﾝ閾値1  __PM1 42078 081D RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値2  __PM2 42079 081E RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値3  __PM3 42080 081F RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値4  __PM4 42081 0820 RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値5  __PM5 42082 0821 RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値6  __PM6 42083 0822 RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値7  __PM7 42084 0823 RW S16 単位：PV単位 

ｿﾞｰﾝ閾値切替感度  __ASC 42085 0824 RW S16 単位：PV単位 
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６．２５． Ｓ－Ｎ プログラム機能設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

運転手類  __C_P 42102 0835 RW S16  

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞ  _PGMD 42103 0836 RW S16  

停電補償幅  __POC 42104 0837 RW S16 単位：PV単位 

時間単位  __HMP 42105 0838 RW S16  

ｳｪｲﾄ幅  _WAIT 42106 0839 RW S16 単位：PV単位 

 

 

６．２６． Ｓ－Ｏ プログラム設定 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

使用ｽﾃｯﾌﾟ数  _STPN 42127 084E RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ1指定ﾊﾞﾝｸ  _S1BK 42128 084F RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ1SV  _S1SV 42129 0850 RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ1時間  _S1TM 42130 0851 RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ2指定ﾊﾞﾝｸ  _S2BK 42131 0852 RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ2SV  _S2SV 42132 0853 RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ2時間  _S2TM 42133 0854 RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ3指定ﾊﾞﾝｸ  _S3BK 42134 0855 RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ3SV  _S3SV 42135 0856 RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ3時間  _S3TM 42136 0857 RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ4指定ﾊﾞﾝｸ  _S4BK 42137 0858 RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ4SV  _S4SV 42138 0859 RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ4時間  _S4TM 42139 085A RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ5指定ﾊﾞﾝｸ  _S5BK 42140 085B RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ5SV  _S5SV 42141 085C RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ5時間  _S5TM 42142 085D RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ6指定ﾊﾞﾝｸ  _S6BK 42143 085E RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ6SV  _S6SV 42144 085F RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ6時間  _S6TM 42145 0860 RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ7指定ﾊﾞﾝｸ  _S7BK 42146 0861 RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ7SV  _S7SV 42147 0862 RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ7時間  _S7TM 42148 0863 RW S16 単位：分 又は 秒 

ｽﾃｯﾌﾟ8指定ﾊﾞﾝｸ  _S8BK 42149 0864 RW S16  

ｽﾃｯﾌﾟ8SV  _S8SV 42150 0865 RW S16 単位：PV単位 

ｽﾃｯﾌﾟ8時間  _S8TM 42151 0866 RW S16 単位：分 又は 秒 

繰り返しｽﾀｰﾄｽﾃｯﾌﾟ  STRST 42152 0867 RW S16  

繰り返しｴﾝﾄﾞｽﾃｯﾌﾟ  ENDST 42153 0868 RW S16 9：最終ｽﾃｯﾌﾟ(”STEPN”) 

繰り返し回数  _RUNP 42154 0869 RW S16 単位：回 

 

 

６．２７． Ｓ－Ｑ メンテナンス情報 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

OUT1 ON/OFF回数ﾓﾆﾀ  OUT1C 42206 089D RW S16 単位：100回 

OUT2 ON/OFF回数ﾓﾆﾀ  OUT2C 42207 089E RW S16 単位：100回 

OUT3 ON/OFF回数ﾓﾆﾀ  OUT3C 42208 089F RW S16 単位：100回 

OUT4 ON/OFF回数ﾓﾆﾀ  OUT4C 42209 08A0 RW S16 単位：100回 
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６．２８． その他 

名称 
識別子 

(3文字) 

識別子 

(5文字) 

絶対 

ｱﾄﾞﾚｽ 

相対 

ｱﾄﾞﾚｽ 
RW 

ﾃﾞｰﾀ 

ｻｲｽﾞ 
特記事項 

記憶要求  __STR 45001 1388 RW S16 
R：0で応答 

W：1で記憶 

仮想DI1値  VDI1V 45002 1389 RW S16 

0(OFF)/1(ON) 
仮想DI2値  VDI2V 45003 138A RW S16 

仮想DI3値  VDI3V 45004 138B RW S16 

仮想DI4値  VDI4V 45005 138C RW S16 

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ運転指令  PGRUN 45006 138D RW S16 

0：運転停止 

1：運転開始/一時停止解除 

2：一時停止 

3：ｽﾃｯﾌﾟ送り 

ﾀｲﾏ1開始/停止指令  T1RUN 45007 138E RW S16 0：R Wait 

W 停止 

1：R Wait以外 

W 開始 

ﾀｲﾏ2開始/停止指令  T2RUN 45008 138F RW S16 

ﾀｲﾏ3開始/停止指令  T3RUN 45009 1390 RW S16 

制御ﾙｰﾌﾟ1異常 

ﾘｾｯﾄ指令 
 L1ERT 45010 1391 RW S16 

R：0で応答 

W：1でﾘｾｯﾄ 

制御ﾙｰﾌﾟ2異常 

ﾘｾｯﾄ指令 
 L2ERT 45011 1392 RW S16 

R：0で応答 

W：1でﾘｾｯﾄ 

ｲﾍﾞﾝﾄﾘｾｯﾄ指令  EVRST 45012 1393 RW S16 
R：0で応答 

W：1でﾘｾｯﾄ 

Loop1 

AT開始/停止指令 

 
L1ATR 45013 1394 RW S16 

0：AT停止 

1：AT開始 

Loop2 

AT開始/停止指令 

 
L2ATR 45014 1395 RW S16 

0：AT停止 

1：AT開始 
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６．２９． 画面割当表 

ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 

OFF 74 DIP1 134 O4F 197 L1VLT 254 L2DIR 316 

LOC 75 D1C 135 O4AF 198 L2ML1 257 L2P1 317 

FU1 76 D1O 136 O4TN 199 L2MH1 258 L2I1 318 

DALC 79 D2C 137 O4TL 200 L2MV1 259 L2D1 319 

HID 80 D2O 138 O4TH 201 L2RM1 260 L2AR1 320 

LWD 81 VDI1 139 O4V 202 L2MM1 261 L2F2 321 

HIDS 82 VDI2 140 O4T 203 L2MG1 262 L2P2 322 

LWDS 83 VDI3 141 O4DF 204 L2DL1 263 L2I2 323 

SCS 84 VDI4 142 O4J 205 L2UL1 264 L2D2 324 

I1IN 87 DIF3 143 O4P 206 L2SF1 265 L2AR2 325 

I1DP 88 DIP3 144 L1SL 209 L2ST1 266 L2PBB 326 

I1TU 89 C1I 147 L1SH 210 L2PF1 267 L2DB 327 

I1FL 90 C1E 148 L1SV 211 L2PN1 268 L2CMD 328 

I1FH 91 C1DT 149 L1RMP 212 L2ML2 269 L2C1 329 

I1PF 93 C1M 150 L2SL 215 L2MH2 270 L2CP1 330 

I1PG 94 C1T 151 L2SH 216 L2MV2 271 L2C2 331 

I1PS 95 C2I 154 L2SV 217 L2RM2 272 L2CP2 332 

I1X1 96 C2E 155 L2RMP 218 L2MM2 273 L1DCL 335 

I1X2 97 C2DT 156 L1ML1 221 L2MG2 274 L1PBF 336 

I1X3 98 C2M 157 L1MH1 222 L2DL2 275 L1PBG 337 

I1X4 99 C2T 158 L1MV1 223 L2UL2 276 L1PBS 338 

I1X5 100 O1F 161 L1RM1 224 L2SF2 277 L1FF 339 

I1Y1 101 O1AF 162 L1MM1 225 L2ST2 278 L1FSI 340 

I1Y2 102 O1TN 163 L1MG1 226 L2PF2 279 L1FJC 341 

I1Y3 103 O1TL 164 L1DL1 227 L2PN2 280 L1FJP 342 

I1Y4 104 O1TH 165 L1UL1 228 L2BMP 281 L1FM1 343 

I1Y5 105 O1V 166 L1SF1 229 L2MV 282 L1FM2 344 

I1FIL 106 O1T 167 L1ST1 230 L2MM 283 L1FM3 345 

I1MN 107 O1DF 168 L1PF1 231 L2VDB 289 L1FT1 346 

I2IN 110 O1J 169 L1PN1 232 L2VLT 290 L1FT2 347 

I2DP 111 O1P 170 L1ML2 233 L1CNT 293 L1FT3 348 

I2TU 112 O2F 173 L1MH2 234 L1MD 294 L1FT4 349 

I2FL 113 O2AF 174 L1MV2 235 L1DIR 295 L2DCL 352 

I2FH 114 O2TN 175 L1RM2 236 L1P1 296 L2PBF 353 

I2PR 115 O2TL 176 L1MM2 237 L1I1 297 L2PBG 354 

I2PF 116 O2TH 177 L1MG2 238 L1D1 298 L2PBS 355 

I2PG 117 O2V 178 L1DL2 239 L1AR1 299 L2FF 356 

I2PS 118 O2T 179 L1UL2 240 L1F2 300 L2FSI 357 

I2X1 119 O2DF 180 L1SF2 241 L1P2 301 L2FJC 358 

I2X2 120 O2J 181 L1ST2 242 L1I2 302 L2FJP 359 

I2X3 121 O2P 182 L1PF2 243 L1D2 303 L2FM1 360 

I2X4 122 O3F 185 L1PN2 244 L1AR2 304 L2FM2 361 

I2X5 123 O3AF 186 L1BMP 245 L1PBB 305 L2FM3 362 

I2Y1 124 O3TN 187 L1MV 246 L1DB 306 L2FT1 363 

I2Y2 125 O3TL 188 L1MM 247 L1CMD 307 L2FT2 364 

I2Y3 126 O3TH 189 VAAJ 248 L1C1 308 L2FT3 365 

I2Y4 127 O3V 190 VMAJ 249 L1CP1 309 L2FT4 366 

I2Y5 128 O3T 191 VLAJ 250 L1C2 310 L1TUN 369 

I2FIL 129 O3DF 192 VHAJ 251 L1CP2 311 L1TYP 370 

I2MN 130 O3J 193 VERR 252 L2CNT 314 L1ATG 371 

DIF1 133 O3P 194 L1VDB 253 L2MD 315 L1AIG 372 

  



User’s manual                                 TOHO ELECTRONICS INC. 

DWG.No. 4H-0547-A 

- 65 - 

ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 ｷｬﾗｸﾀ 番号 

L1ADG 373 E2L 436 E9ALM 503 C2ADR 568 G3CR 631 

L1ATC 374 E2H 437 EAS 506 C2AWT 569 G3DR 632 

L1ATS 375 E2C 438 EAF 507 C2MOD 570 G3LT 633 

L1ASV 376 E2T 439 EAH 508 C2SAV 571 G3ALM 634 

L1AT 377 E2ALM 440 EAL 509 C2RDR 572 G4GC 637 

L2TUN 380 E3S 443 EAC 510 C2CON 573 G4A 638 

L2TYP 381 E3F 444 EAT 511 C2COE 574 G4B 639 

L2ATG 382 E3L 445 EAALM 512 C2TOT 575 G4C 640 

L2AIG 383 E3H 446 T1F 515 C2CER 576 G4D 641 

L2ADG 384 E3C 447 T1SV 516 C2MON 577 G4AR 642 

L2ATC 385 E3T 448 T1HM 517 L1RD 580 G4BR 643 

L2ATS 386 E3ALM 449 T1ON 518 L1RP 581 G4CR 644 

L2ASV 387 E4S 452 T1OF 519 L1RA 582 G4DR 645 

L2AT 388 E4F 453 T1EM 520 L1RS 583 G4LT 646 

L1LP 391 E4L 454 T1RP 521 L1RM 584 G4ALM 647 

L1TS1 392 E4H 455 T1FON 522 L1RG 585   

L1MS1 393 E4C 456 T1A 523 L1RB 586   

L1PS1 394 E4T 457 T2F 526 L2RD 589   

L1LT1 395 E4ALM 458 T2SV 527 L2RP 590   

L1TS2 396 E5S 461 T2HM 528 L2RA 591   

L1MS2 397 E5F 462 T2ON 529 L2RS 592   

L1PS2 398 E5L 463 T2OF 530 L2RM 593   

L1LT2 399 E5H 464 T2EM 531 L2RG 594   

L1E7S 400 E5C 465 T2RP 532 L2RB 595   

L1E8S 401 E5T 466 T2FON 533 G1GC 598   

L1EBS 402 E5ALM 467 T2A 534 G1A 599   

L1FA1 403 E6S 470 T3F 537 G1B 600   

L1FA2 404 E6F 471 T3SV 538 G1C 601   

L1ERR 405 E6L 472 T3HM 539 G1D 602   

L2LP 408 E6H 473 T3ON 540 G1AR 603   

L2TS1 409 E6C 474 T3OF 541 G1BR 604   

L2MS1 410 E6T 475 T3EM 542 G1CR 605   

L2PS1 411 E6ALM 476 T3RP 543 G1DR 606   

L2LT1 412 E7S 479 T3FON 544 G1LT 607   

L2TS2 413 E7F 480 T3A 545 G1ALM 608   

L2MS2 414 E7L 481 C1PAF 548 G2GC 611   

L2PS2 415 E7H 482 C1PRT 549 G2A 612   

L2LT2 416 E7C 483 C1COM 550 G2B 613   

L2E7S 417 E7T 484 C1BPS 551 G2C 614   

L2E8S 418 E7ALM 485 C1ADR 552 G2D 615   

L2EBS 419 E8S 488 C1AWT 553 G2AR 616   

L2FA1 420 E8F 489 C1MOD 554 G2BR 617   

L2FA2 421 E8L 490 C1SAV 555 G2CR 618   

L2ERR 422 E8H 491 C1RDR 556 G2DR 619   

E1S 425 E8C 492 C1CON 557 G2LT 620   

E1F 426 E8T 493 C1COE 558 G2ALM 621   

E1L 427 E8ALM 494 C1TOT 559 G3GC 624   

E1H 428 E9S 497 C1CER 560 G3A 625   

E1C 429 E9F 498 C1MON 561 G3B 626   

E1T 430 E9L 499 C2PAF 564 G3C 627   

E1ALM 431 E9H 500 C2PRT 565 G3D 628   

E2S 434 E9C 501 C2COM 566 G3AR 629   

E2F 435 E9T 502 C2BPS 567 G3BR 630   
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本社 〒252-0131 中国拠点

TEL 042-700-2100（代） FAX 042-700-2112

東京営業所 〒151-0066 〒200063

TEL 03-5452-4010（代） FAX 03-5452-4017 TEL:021-5169-2959 FAX:021-5186-1098

名古屋営業所 〒486-0856

TEL 0568-87-3511（代） FAX 0568-87-3512 韓国拠点

大阪営業所 〒530-0041

TEL 06-6353-9205（代） FAX 06-6353-927

熊本営業所 〒861-2106 TEL:031-205-3697（代） FAX:031-205-3698

TEL 096-214-6507（代） FAX 096-214-6510

熊本県熊本市東区東野二丁目10番23号

登方（上海）電子有限公司

上海市曹杨路450号1201室　绿地和创大厦

韓国東邦電子株式会社

〒16690 京畿道水原市霊通区徳霊大路1556番街16,

デジタルエンパイアビルA棟1407号

神奈川県相模原市緑区西橋本二丁目4番3号

東京都渋谷区西原三丁目1番8号（パレス代々木上原4F）

愛知県春日井市梅ヶ坪町29（Lアーバン21 1F）

大阪府大阪市北区天神橋二丁目北1番21号（八千代ビル東館7F）

 

 ●このユーザーズマニュアルに記載された仕様、定格などは予告なく変更する場合がございます。 
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